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1 Óñòàíîâêà

Âûêëþ÷àòåëü áåçîïàñíîñòè:

Äëÿ äîñòóïà ê âûêëþ÷àòåëþ áåçîïàñíîñòè, êîíòðîëëåð äîëæåí áûòü èçâëå÷åí
èç ìåñòà ðàçìåùåíèÿ. Çàæìèòå âåðøèíó è îñíîâàíèå ïåðåäíåé ïàíåëè ìåæ-
äó áîëüøèì è óêàçàòåëüíûì ïàëüöàìè è èçâëåêèòå êîíòðîëëåð èç àðìàòóðû.

1 Çàâîäñêàÿ óñòàíîâêà 2 Óñòàíîâêà ïî óìîë÷àíèþ: ïîêàç âñåõ óðîâíåé
çàïðåùåí, ïàðîëü PASS = OFF

a Âûêëþ÷àòåëü áåçîïàñíîñòè 10 Â òîêîâûé âõîä ìA/Pt âñåãäà â ëåâîé
èëè ïðàâîé ïîçèöèè. Îñòàâëåíèå âûêëþ÷àòåëÿ áåçîïàñíîñòè îòêðûòûì
ìîæåò ïðèâåñòè ê îøèáî÷íîìó ôóíêöèîíèðîâàíèþ!

l Ïðåäîñòåðåæåíèå!
Óñòðîéñòâî ñîäåðæèò ýëåêòðîñòàòè÷åñêè ÷óâñòâèòåëüíûå êîìïîíåíòû

Óñòàíîâêà
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KS 40-1 universal
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KS 42-1 universal
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KS 41-1 universal
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SP.x run

Err

Ada

48
(1
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")

96 (3.78")

Front view KS41-1

10V âïðàâî 1 Òîêîâûé ñèãíàë / Pt100 / òåðìîïàðà ñ Âõ.1
âëåâî Ñèãíàë íàïðÿæåíèÿ ñ Âõ.1

Loc îòêðûò Äîñòóï ê óðîâíÿì â ñîîòâåòñòâèè ñ BlueControl®
(èíñòðóìåíòàëüíûå ñðåäñòâà)2

çàêðûò 1 âñå óðîâíè äîñòóïíû áåç îãðàíè÷åíèÿ



2 Ýëåêòðè÷åñêèå ñîåäèíåíèÿ

2.1 Äèàãðàììà ñîåäèíåíèÿ

* Âûêëþ÷àòåëü áåçîïàñíîñòè ìA âõîäà ïî Â â ïîçèöèè âëåâî

g Â çàâèñèìîñòè îò çàêàçà, êîíòðîëëåð îñíàùåí:
w ·��������	 
 ��

�	�	 �
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2.2 Ïîäêëþ÷åíèå òåðìèíàëîâ
Ïîäêëþ÷åíèå áëîêà ïèòàíèÿ 1

Ñì. Ðàçäåë «Òåõíè÷åñêèå äàííûå

Ñîåäèíåíèå âõîäà Âõ1 2

Âõîä èñïîëüçóåòñÿ ãëàâíûì îáðàçîì äëÿ ïåðåìåííîé õ1 (çíà÷åíèå ïðî-
öåññà)
a òåðìîïàðà
b ðåçèñòèâíûé òåðìîìåòð (Pt100/Pt1000/KTY/…)
c ïîòåíöèîìåòð
d òîê (0/4...20ìà)
e íàïðÿæåíèå (0/2...10v)

Ýëåêòðè÷åñêèå ñîåäèíåíèÿ

Äèàãðàììà ñîåäèíåíèÿ 6 KS 4x-1

U

Logic

di2

di3

UT

Option

RXD-B

GND

RXD-A

TXD-B

TXD-A

RS485 RS422

Modbus RTU

RGND

DATA B

DATA A

L

N
90...250V

24V AC/DC

mA

mA

0..10 V*

HC

di1

INP1

INP2

OUT3

OUT2

OUT1

1

2

3

4

7

5

8

6

9

10

11

12

13

14

15

1

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

17

(2)

(16)

a b c d

a
bc
d

e



Ñîåäèíåíèå âõîäà Âõ2 3

f âõîäòîêàíàãðåâà(0...50ìÀ~òîêà)
èëè âõîä âíåøíåé óñòàâêè
(0/4...20ìÀ)

Ïîäêëþ÷åíèå ââîäîâ di1 4
(îïöèÿ)

Öèôðîâûå ââîäû (24V = èç âíå)
êîíôèãóðèðóåìûå êàê âûêëþ÷à-
òåëü èëè êíîïêà

Ñîåäèíåíèå âûâîäîâ ÂÛÕ1/2 5

Ðåëåéíûå âûâîäû (250V/2A),
áåñïîòåíöèàëüíûé äâóñòîðîííèé
êîíòàêò

Ñîåäèíåíèå âûâîäîâ ÂÛÕ3/ 6

a ðåëå(250V/2A) áåñïîòåíöèàëüíûé
äâóñòîðîííèé êîíòàêò
óíèâåðñàëüíûé âûâîä
b òîê (0/4...20ìà)
c íàïðÿæåíèå (0/2...10v)
d ïèòàíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ
e ëîãèêà (0...20ìà/ 0...12V)

Ñîåäèíåíèå âõîäîâ di2/3 7

Öèôðîâîé âõîä, êîíôèãóðèðóåìûé
êàê ïåðåêëþ÷àòåëü èëè íàæèìíàÿ
êëàâèøà

Ïîäêëþ÷åíèå âûõîäà UT 8 (îïöèÿ)
Ïîäêëþ÷åíèå íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ îò
âíåøíåãî ýíåðãîñíàáæåíèÿ

Ïîäêëþ÷åíèå øèííîãî èíòåðôåéñà
9 (îïöèÿ)

Èíòåðôåéñ PROFIBUS DP èëè RS422/485

äëÿ ïðîòîêîëà Modbus RTU

Ýëåêòðè÷åñêèå ñîåäèíåíèÿ

KS 4x-1 7 Ïîäêëþ÷åíèå òåðìèíàëîâ

1

2

3

4

7

5

8

6

9

10

11

12

13

14

15

L

N

+

3 ÂÛÕ2 / ïðåîáðàçîâàòåëü òîêà
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L

N

Logic

+

_
SSR

5 Ñîåäèíåíèå âûâîäîâ Âûõ1/2



a Åñëè èñïîëüçóþòñÿ Ut è óíèâåðñàëüíûé âûõîä Âûõ3, íå ìîæåò áûòü
íèêàêîãî âíåøíåãî ãàëüâàíè÷åñêîãî ñîåäèíåíèÿ ìåæäó èçìåðÿåìûìè è
âûõîäíûìè öåïÿìè!

Ýëåêòðè÷åñêèå ñîåäèíåíèÿ

Ïîäêëþ÷åíèå òåðìèíàëîâ 8 KS 4x-1

Option

1

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

17

(2)

(16)

1

2

3

4

7

5

8

6

9

10

11

12

13

14

15

+24VDC

5mA

5mA

0V

1

2

3

K

+

-

+

-

+

-
17,5V
22mA

OUT3

J

x

78 di2/3, 2-õ ïðîâîäíîå ïèòàíèå ïåðåäàò÷èêà

1

2

3

K

+

-

+

-

13V
22mA

6 Âûõ3 ïèòàíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ

7

8

9

7

8

9

3

4

7

5

8

6

9

10

+

_
SSR

+

_
SSR

+

_
SSR

Series connection Parallel connection

+

_
SSR

+

_
SSR

7

8

9

Logic

4V

4V

4V12V

I =22mAmax

I =22mAmax

12V

6 ÂÛÕ3 êàê ëîãè÷åñêèé âûâîä ñ òâåðäîòåëüíûì ðåëå
(ïîñëåäîâàòåëüíîå è ïàðàëëåëüíîå ñîåäèíåíèå)



* Îïèñàíèåèíòåðôåéñà Modbus RTUâ îòäåëüíîìðóêîâîäñòâå: ñì. ñòðàíèöó 53.

Ïðèìåð ñîåäèíåíèÿ KS40-1

a ÏÐÅÄÎÑÒÅÐÅÆÅÍÈÅ: Èñïîëüçîâàíèå îãðàíè÷èòåëÿ òåìïåðàòóðû
ðåêîìåíäîâàíî â ñèñòåìàõ, ãäå ïåðåãðåâ ìîæåò ïðèâåñòè ê îïàñíîñòè
âîçãîðàíèÿ èëè äðóãèì ðèñêàì.

Ýëåêòðè÷åñêèå ñîåäèíåíèÿ

KS 4x-1 9 Ïîäêëþ÷åíèå òåðìèíàëîâ

12

13

14

15

17

(16)

11

12

13

14

15

10

12

13

14

15

17

(16)

11

12

13

14

15

10

12

13

14

15

17

(16)

11

12

13

14

15

RGND RGND RGND

RT

converter
RS485-RS232

PC

DATA A

DATA B

DATA A

DATA B

DATA A

DATA B

J

max. 1000m
”Twisted Pair”

10

RT

R=100 Ohm

RGND connection optional

R = 120...200 OhmT

R = 120...200 OhmT

9 Èíòåðôåéñ RS485 (ñ êîíâåðòîðîì RS232-RS485)*

1

2

3

4

7

5

8

6

9

10

11

12

13

14

15

Logic

+

_

L1

L2

N1

N2

fuse

1

2

3

4

7

5

8

6

9

10

11

12

13

14

15

TB 40-1
Temperature limiter

1
KS 40-1

SSR

reset

contactor

heating

1 TB 40-1 Temperature limiter
Standard version (3 relays):
TB40-100-0000D-000

other versions on requestr

+ +

fuse fuse



3 Îïåðàöèè

3.1 Âèä ñïåðåäè

1 Ñòàòóñû ïåðåêëþ÷àåìûõ âûõîäîâ Âûõ.1..6 2 Äèñïëåé çíà÷åíèÿ ïðîöåññà

3 Óñòàâêà èëè êîððåêòèðóþùàÿ ïåðåìåííàÿ äèñïëåÿ 4 Ñèãíàëèçàöèÿ äèñïëåÿ â °Ñ èëè °F

5 Ñèãíàëû Conf - PArA óðîâåíü 6 Ôóíêöèîíàëüíàÿ êëàâèøà
àêòèâèðîâàííûõ ñèãíàëîâ

7 Ñàìîïîäñòðîéêà àêòèâèðîâàíà 8 Âõîä â ñïèñîê îøèáîê

9 Ãèñòîãðàììíûé èëè òåêñòîâûé äèñïëåé 0 Óñòàâêà SP.2 â äåéñòâèè

! Óñòàâêà SR.E â äåéñòâèè " Ãðàäèåíò óñòàâêè â äåéñòâèè

§ Ïåðåêëþ÷åíèå Ðó÷íîå-àâòîìàòè÷åñêîå: OFF: àâòîìàòè÷åñêèé ðåæèì On: ðó÷íîé
ðåæèì (âîçìîæíà íàñòðîéêà)
Ìèãàåò: ðó÷íîé ðåæèì (íàñòðîéêà íåâîçìîæíà(>Conf/Cntr/nAn))

$ Êëàâèøà ââîäà: âûçûâàåò ðàñøèðåííûé îïåðàöèîííûé óðîâåíü/ñïèñîê îøèáîê

% Êëàâèøà ââåðõ/âíèç: èçìåíåíèå óñòàâêè èëè êîððåêòèðóþùåé ïåðåìåííîé

& Àâòîìàòè÷åñêèé/ðó÷íîé èëè äðóãèå ôóíêöèè (->ConF/LOGI)
/ Ñâîáîäíî êîíôèãóðèðóåìàÿ ôóíêöèîíàëüíàÿ

êëàâèøà ñ ÷èñòûìè óïðàâëÿþùèìè îïåðàöèÿìè
( Ïîäñîåäèíåíèå ÏÊ äëÿ BlueControl

(èíñòðóìåíòàëüíîå ñðåäñòâî)

Öâåòà ôîòîäèîäîâ: ôîòîäèîäû 1,2,3: æåëòûé,
LED OK: green
other LEDs: red

g Âåðõíÿÿ ñòðîêà äèñïëåÿ âñåãäà ïîêàçûâàåò çíà÷åíèå ïðîöåññà. Ïðè
ïàðàìåòðàõ, êîíôèãóðàöèè, êàëèáðîâêå òàêæå êàê è ïðè
ðàñøèðåííîì îïåðàöèîííîì óðîâíå, íèæíÿÿ ñðîêà äèñïëåÿ
èçìåíÿåòñÿ öèêëè÷åñêè ìåæäó èìåíåì ïàðàìåòðà è åãî çíà÷åíèåì

Îïåðàöèè

Âèä ñïåðåäè 10 KS 4x-1

KS 40-1 universal

125

126.
SP.x run

Err

Ada

1 2 3 OK

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

3

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

%

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

1

2

3

4

0

5

!

6

"

7
8

§

9

$

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

%

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

SP.x

run

Err

Ada

SP.x run

Err

Ada

KS 42-1 universal

125

126.
SP.x

run

Err

Ada

KS42-1

KS 41-1 universal

125

126.
SP.x run

Err

Ada

KS41-1 KS40-1



3.2 Ïîâåäåíèå ïîñëå âêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ
Ïîñëå âêëþ÷àòåëÿ áëîêà ïèòàíèÿ, óñòðîéñòâî ñòàðòóåò ñ îïåðàöèîííîãî
óðîâíÿ. Óñòðîéñòâî íàõîäèòñÿ â ñîñòîÿíèè, êîòîðîå áûëî àêòèâíî ïåðåä
âûêëþ÷åíèåì ïèòàíèÿ. Åñëè êîíòðîëëåð áûë â ðó÷íîì ðåæèìå ïðè
îòêëþ÷åíèè áëîêà ïèòàíèÿ, êîíòðîëëåð ïåðåçàïóñòèòñÿ ñ ïîñëåäíèì
âûõîäíûì çíà÷åíèåì â ðó÷íîì ðåæèìå ïðè âêëþ÷åíèè ïèòàíèÿ.

3.3 Îïåðàöèîííûé óðîâåíü
Ñîäåðæàíèå ðàñøèðåííîãî îïåðàöèîííîãî óðîâíÿ îïðåäåëåíî ïîñðåäñòâîì
BlueControl ® (èíñòðóìåíòàëüíîå ñðåäñòâî). Ïàðàìåòðû, êîòîðûå èñïîëüçóþòñÿ
÷àñòî èëè èçîáðàæåíèå êîòîðûõ ÿâëÿåòñÿ âàæíûì, ìîãóò áûòü ñêîïèðîâàíû â
ðàñøèðåííûé îïåðàöèîííûé óðîâåíü.

Îïåðàöèè

KS 4x-1 11 Ïîâåäåíèå ïîñëå âêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Ò

ÒÙ

Ù

Ù

Ù

Automatic

Ðàñøèðåííûé îïåðàöèîííûé óðîâåíü

Manual

ii

Òîëüêî
äèñïëåé

äèñïëåÿ

Ïåðåêëþ÷åíèå

Ñïèñîê îøèáîê (åñëè åñòü îøèáêà)

Y 21
1199

1200
1199

È
Ì

È
Ì

Y 21
1199

1200
1199

È
Ì

FbF.1
126

Err

2
126

Err

Òàéì
àóò

Òàéì
àóò

Òàéì
àóò



3.4 Ñïèñîê îøèáîê/Ìåíåäæåð ýêñïëóàòàöèè
Ïðèîäíîéèëèíåñêîëüêèõîøèáîê,ðàñøèðåííûé
îïåðàöèîííûéóðîâåíüâñåãäàñòàðòóåòñîñïèñêà
îøèáîê.Ñîîáùåíèåîíàëè÷èèçàïèñèâñïèñêå
îøèáîê (òðåâîãà,îøèáêà)âûïîëíÿåòñÿñâåòîäèîäîì
Erríàäèñïëåå.Äëÿîçíàêîìëåíèÿñîñïèñêîìîøèáîê
íàæàòüÙäâàæäû.

Ñòàòóñ
ñâåòîäèîäà Err

Cìûñë Ïîñëåäóþùèå äåéñòâèÿ

Ìèãàåò (ñòàòóñ 2) Òðåâîãà èç-çà
ñóùåñòâóþùåé
îøèáêè

-Îïðåäåëèòü òèï îøèáêè â ñïèñêå
îøèáêè
-Ïîñëå èñïðàâëåíèÿ îøèáêè óñòðîéñòâî
èçìåíÿåò ñòàòóñ íà 1

Ãîðèò (ñòàòóñ 1) Îøèáêà óäàëåíà,
òðåâîãà íå
ïîäòâåðæäåíà

-Ïîäòâåðäèòü òðåâîãó â ñïèñêå îøèáîê
íàæàòèåì êëàâèøè È èëè Ì

Âûêëþ÷åí (ñòàòóñ0) Îøèáîê íåò, ñïèñîê
îøèáîê óäàëåí

Íå âèäíî çà èñêëþ÷åíèåì âî âðåìÿ
ïîäòâåðæäåíèÿ

Ñïèñîê îøèáîê:

Îïåðàöèè

Ñïèñîê îøèáîê/Ìåíåäæåð ýêñïëóàòàöèè 12 KS 4x-1

KS 92-1 advanced

F

S
P.

E

S
P.

2

ru
n

9Cpara
func

Ada
Err

S
P.

E

S
P.

2

ru
n

Íàçâàí
èå

Îïèñàíèå Ïðè÷èíà Âîçìîæíûå äåéñòâèÿ ïî
óñòðàíåíèþ

E.1 Âíóòðåííÿÿ îøèáêà,
êîððåêöèè
íåâîçìîæíà

-Íàïðèìåð, äåôåêòíàÿ
ïàìÿòü EEPROM

-Îáðàòèòüñÿ â ñåðâèñ PMA
-Âåðíóòü óñòðîéñòâî
ïðîèçâîäèòåëþ

E.2 Âíóòðåííÿÿ
îøèáêà, ìîæåò
áûòü ñáðîøåíà

-Íàïðèìåð, ïðîáëåìû ñ
EMC

-Ðàñïîëàãàòüêàáåëèèçìåðåíèÿè
ïèòàíèÿîòäåëüíî
-Óáåäèòüñÿ,÷òîîáåñïå÷åíî
ïîäàâëåíèåïîìåõîòïóñêàòåëåé

E.4 Îøèáêà
àïïàðàòóðû

-Êîäèðîâêà è àïïàðàòíîå
îáåñïå÷åíèå íå
èäåíòè÷íû

-Îáðàòèòüñÿ â ñåðâèñ PMA
-Çàìåíèòü êàðòó
Ýëåêòðîíèêà/Êàðòà îïöèé

FbF
.1/2

Ïîëîìêà äàò÷èêà
ÂÕ1/2/3

-Äåôåêòíûé äàò÷èê
-Íåâåðíîå ïîäñîåäèíåíèå

Çàìåíèòü äàò÷èê ÂÕ1/2
Ïðîâåðèòü ïîäñîåäèíåíèå
ÂÕ1/2

Sht.
1/2

Êîðîòêîå
çàìûêàíèå
ÂÕ1/2/3

-Äåôåêòíûé äàò÷èê
-Íåâåðíîå ïîäñîåäèíåíèå

Çàìåíèòü äàò÷èê ÂÕ1/2
Ïðîâåðèòü ïîäñîåäèíåíèå
ÂÕ1/2

POL.
1/2

Îøèáêà
ïîëÿðíîñòè
ÂÕ1/2/3

-Íåâåðíîå ïîäñîåäèíåíèå Ïîìåíÿòü ïîëÿðíîñòü ÂÕ1/2

HCA Òðåâîãà òîêà
íàãðåâà

-Òîêîâàÿöåïüíàãðåâà
ïðåðâàíà, I<HC.A èëèI>HC.A
(çàâèñèòîòêîíôèãóðàöèè)
-Íåèñïðàâíîñòüöåïèíàãðåâà

-Ïðîâåðèòü òîêîâóþ öåïü
íàãðåâà
-Åñëè íåîáõîäèìî, çàìåíèòü
íàãðåâàòåëü

SSr Êîðîòêîå çàìûêàíèå
â öåïè òîêà íàãðåâà
(SSR)

- Òîê â êîíòóðå íàãðåâà
ïðè âûêëþ÷åíîì
êîíòðîëëåðå
- Äåôåêòíîå
òâåðäîòåëüíîå ðåëå

-Ïðîâåðèòü ñõåìó òîêà
íàãðåâà
-Ïðè íåîáõîäèìîñòè çàìåíèòü
òâåðäîòåëüíîå ðåëå



Îïåðàöèè

KS 4x-1 13 Ñïèñîê îøèáîê/Ìåíåäæåð ýêñïëóàòàöèè

LooP Òðåâîãà öåïè
óïðàâëåíèÿ
(LOOP)

-Äåôåêòíûé âõîäíîé
ñèãíàë èëè íåâåðíîå
ïîäñîåäèíåíèå
-Âûõîä ïîäñîåäèíåí
íåâåðíî

-Ïðîâåðèòü ñõåìû íàãðåâà èëè
îõëàæäåíèÿ
-Ïðîâåðèòü äàò÷èê è çàìåíèòü
åãî, åñëè íåîáõîäèìî
-Ïðîâåðèòü êîíòðîëëåð èëè
óñòðîéñòâî ïåðåêëþ÷åíèÿ

AdA.H Òðåâîãà
ñàìîíàñòðîéêè
íàãðåâà

-Ñìîòðèòå îøèáêè ñòàòóñà
ñàìîíàñòðîéêè íàãðåâà

-Ñìîòðèòå îøèáêè ñòàòóñà
ñàìîíàñòðîéêè íàãðåâà

AdA.C Òðåâîãà
îõëàæäåíèÿ
ñàìîíàñòðîéêè
íàãðåâà (ADAC)

-Ñìîòðèòå îøèáêè ñòàòóñà
ñàìîíàñòðîéêè íàãðåâà

- Ñìîòðèòå îøèáêè ñòàòóñà
ñàìîíàñòðîéêè íàãðåâà

LiM.
1/2/3

Çàïîìíåííàÿ
òðåâîãà
îãðàíè÷åíèÿ 1/2/3

Ïðåâûøåíîþñòèðîâàííîå
çíà÷åíèå 1

- ïðîâåðèòü ïðîöåññ

Inf.1 Ñîîáùåíèå
çíà÷åíèÿ ïðåäåëà
âðåìåíè

- äîñòèãíóòî
íàñòðîåííîå ÷èñëî
îïåðàöèîííûõ ÷àñîâ

-çàâèñèò îò ïðèëîæåíèÿ

Inf.2 Ñîîáùåíèå
ðàáî÷åãî öèêëà
(öèôðîâûå
âûõîäû)

- äîñòèãíóòî
íàñòðîåííîå ÷èñëî
ðàáî÷èõ öèêëîâ

-çàâèñèò îò ïðèëîæåíèÿ

g Ñîõðàíåííûå òðåâîãè (ãîðèò ñâåòîäèîä îøèáêè Err) ìîãóò áûòü
ïîäòâåðæäåíû è óäàëåíû ñ ïîìîùüþ öèôðîâîãî âõîäà di1/2/3,
êëàâèøè è èëè Ò. Êîíôèãóðàöèÿ, ñì. ñòð. 30: ConF/LOGI/Err.r

g Åñëè òðåâîãà äî ñèõ ïîð äåéñòâèòåëüíà, òî ýòî îçíà÷àåò ÷òî
ïðè÷èíà òðåâîãè íå áûëà äî ñèõ ïîð ëèêâèäèðîâàíà (ñâåòîäèîä
îøèáêè Err ìèãàåò), ïðè ýòîì äðóãèå ñîõðàíåííûå òðåâîãè íå
ìîãóò áûòü ïîäòâåðæäåíû è óäàëåíû

Ñòàòóñ îøèáêè ïðè ñàìîïîäñòðàèâàþùèõñÿ íàãðåâå (AdA.H) è
îõëàæäåíèè (AdA.C)

Ñòàòóñ
îøèáêè

Îïèñàíèå Ïîâåäåíèå

0 Îøèáêè íåò
3 Îøèáî÷íàÿ îïåðàöèÿ

óïðàâëåíèÿ
Ðåêîíôèãóðèðîâàòü êîíòðîëëåð
(îáðàòíûé-ïðÿìîé)

4 Íåò îòâåòà îò ïåðåìåííîé
ïðîöåññà

Öåïü óïðàâëåíèÿ íàâåðíî íå çàìêíóòà:
ïðîâåðèòü äàò÷èê, ñîåäèíåíèÿ è
ïðîöåññ.................

5 Íèçêàÿ òî÷êà èíâåðñèè Óâåëè÷èòü (AdA.H) ìàêñ. âûõîä îãðàíè÷åíèÿ
Y.Hi èëè óìåíüøèòü (AdA.C) ìèí. âûõîä
îãðàíè÷åíèÿY.Lo

6 Îïàñíîñòü ïðåâûøåíèÿ
óñòàâêè (îïðåäåëåííîé
ïàðàìåòðîì)

Ïðè íåîáõîäèìîñòè óâåëè÷èòü (èíâåðñíóþ)
èëè óìåíüøèòü (ïðÿìóþ) óñòàâêó

7 Øàã èçìåíåíèÿ âûõîäà
î÷åíü ìàë ({y>5%)

Óâåëè÷èòü (AdA.H) ìàêñ. âûõîä îãðàíè÷åíèÿ
Y.Hi èëè óìåíüøèòü (AdA.C) ìèí. âûõîä
îãðàíè÷åíèÿY.Lo



3.5 Ñàìîíàñòðîéêà
Äëÿ îïðåäåëåíèÿ îïòèìàëüíûõ ïàðàìåòðîâ ïðîöåññà âîçìîæíà
ñàìîíàñòðîéêà. Ïîñëå ñòàðòà îïåðàòîðîì, êîíòðîëëåð äåëàåò ïîïûòêó
àäàïòàöèè, ïðè êîòîðîé èñïîëüçóþòñÿ õàðàêòåðèñòèêè ïðîöåññà äëÿ
âû÷èñëåíèÿ ïàðàìåòðîâ áûñòðîãî âûõîäà íà ëèíèþ óñòàâêè áåç
ïåðåðåãóëèðîâàíèÿ.

Ñëåäóþùèå ïàðàìåòðû ïîäâåðãàþòñÿ îïòèìèçàöèè ïðè
ñàìîíàñòðîéêå:
Íàáîð ïàðàìåòðîâ 1:
Pb1 - Çîíà ïðîïîðöèîíàëüíîãî ðåãóëèðîâàíèÿ 1 (íàãðåâ) â

èíæåíåðíûõ åäèíèöàõ [íàïðèìåð °C ]

ti1 -Ñóììàðíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) òîëüêî â [ñåê.]>åñëè íå
óñòàíîâëåíî â OFF

td1 -Ïðîèçâîäíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) òîëüêî â [ñåê.]>åñëè íå
óñòàíîâëåíî â OFF

t1 -Ìèíèìàëüíîå âðåìÿ öèêëà 1 (íàãðåâ) òîëüêî â [ñåê.]>åñëè
Adt0 íå óñòàíîâëåíî â ñîñòîÿíèå «áåç ñàìîíàñòðîéêè» âî
âðåìÿ êîíôèãóðàöèè ñ ïîìîùüþ BlueControl®.

Pb2 - çîíà ïðîïîðöèîíàëüíîãî ðåãóëèðîâàíèÿ 2 (îõëàæäåíèå) â
ôèçè÷åñêèõ åäèíèöàõ [íàïðèìåð °C ]

ti2 - Ñóììàðíîå âðåìÿ 2 (îõëàæäåíèå) òîëüêî â [ñåê.]>åñëè íå
óñòàíîâëåíî â OFF

td2 - Ïðîèçâîäíîå âðåìÿ 2 (îõëàæäåíèå) òîëüêî â [ñåê.]>åñëè íå
óñòàíîâëåíî â OFF

t2 -Ìèíèìàëüíîå âðåìÿ öèêëà 2 (îõëàæäåíèå) òîëüêî â [ñåê.]
>åñëè Adt0 íå óñòàíîâëåíî â ñîñòîÿíèå «áåç
ñàìîíàñòðîéêè» âî âðåìÿ êîíôèãóðàöèè ñ ïîìîùüþ
BlueControl®.

3.5.1 Ïîäãîòîâêà ñàìîíàñòðîéêè
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3.5.2 Ïîñëåäîâàòåëüíîñòü ñàìîíàñòðîéêè
Êîíòðîëëåð âûâîäèò 0 % êîððåêòèðóþùåé ïåðåìåííîé èëè Y.Lo è æäåò, ïîêà
ïðîöåññ â ïîêîå (ñì. íà÷àëüíûå ñîñòîÿíèÿ íà ñòðàíèöå 8). Äàëåå âûâîäèòñÿ
èçìåíåíèå øàãà êîððåêòèðóþùåé ïåðåìåííîé äî 100 %.

Îïåðàöèè

Ñàìîíàñòðîéêà 14 KS 4x-1



Êîíòðîëëåð ïûòàåòñÿ âû÷èñëèòü îïòèìàëüíûå ïàðàìåòðû óïðàâëåíèÿ èç
ðåàêöèè ïðîöåññà. Åñëè ýòî ïðîõîäèò óñïåøíî, îïòèìèçèðîâàííûå
ïàðàìåòðû ïðèíèìàþòñÿ è èñïîëüçóþòñÿ äëÿ âûðàâíèâàíèÿ ê óñòàâêå.

Äëÿ 3-òî÷å÷íîãî êîíòðîëëåðà ýòî ñîïðîâîæäàåòñÿ “îõëàæäåíèåì”.
Ïîñëå çàâåðøåíèÿ 1-îãî øàãà êàê îïèñàíî, îò óñòàâêè âûâîäèòñÿ
êîððåêòèðóþùàÿ ïåðåìåííàÿ â -100 % (100 % ýíåðãèè îõëàæäåíèÿ).
Ïîñëå óñïåøíîãî îïðåäåëåíèÿ “ïàðàìåòðîâ îõëàæäåíèÿ”, äëÿ
âûðàâíèâàíèÿ ê óñòàâêå èñïîëüçóåò îïòèìèçèðîâàííûå ïàðàìåòðû.

Íà÷àëüíîå ñîñòîÿíèå
w Ñîñòîÿíèå ïîêîÿ
Äëÿ îöåíêè òåõíîëîãè÷åñêîãî ïðîöåññà òðåáóåòñÿ óñòîé÷èâîå ñîñòîÿíèå.
Ïîýòîìó, êîíòðîëëåð æäåò, ïîêà ïðîöåññ íå äîñòèãíåò óñòîé÷èâîãî
ñîñòîÿíèÿ ïîñëå òîãî, êàê íà÷èíàåòñÿ àâòîïîäñòðîéêà. Ñîñòîÿíèå ïîêîÿ
ñ÷èòàåòñÿ äîñòèãíóòûì, êîãäà êîëåáàíèÿ çíà÷åíèÿ ïðîöåññà áóäóò ìåíüøå
÷åì ± 0,5 % (rnG.H - rnG.L).

Ðåçåðâ óñòàâêè
Ïîñëå äîñòèæåíèÿ ïîêîÿ ñ 0 % êîððåêòèðóþùåé ïåðåìåííîé èëè ñ Y.Lo,
êîíòðîëëåð äëÿ åãî àâòîïîäñòðîéêè òðåáóåò äîñòàòî÷íîãî çàïàñà óñòàâêè,
÷òîáû èçáåæàòü ïðîñêàêèâàíèÿ.
Äîñòàòî÷íûé çàïàñ óñòàâêè:
îáðàòíûé êîíòðîëëåð: (ñî çíà÷åíèåì ïðîöåññà <óñòàâêà -
(10 % SP.Hi - SP.LO)
ïðÿìîé êîíòðîëëåð: (ñî çíà÷åíèåì ïðîöåññà > óñòàâêà +
(10 % SP.Hi - SP.LO)

3.5.3 Íà÷àëî ñàìîíàñòðîéêè

g Ñòàðò àâòîïîäñòðîéêè ìîæåò áûòü áëîêèðîâàí
÷åðåç BlueControl (èíñòðóìåíòàëüíîå ñðåäñòâî)
(P.Loc).

Îïåðàòîð ìîæåò íà÷àòü àâòîïîäñòðîéêó â ëþáîå
âðåìÿ. Äëÿ ýòîãî äîëæíû áûòü îäíîâðåìåííî
íàæàòû êëàâèøè Ù è È . Ñâåòîäèîä ÀdA íà÷èíàåò
ìèãàòü. Êîíòðîëëåð âûâîäèò 0 % èëè Y.Lo, æäåò,
ïîêà ïðîöåññ íå óñïîêîèòñÿ è çàòåì íà÷èíàåò àâòîïîäñòðîéêó (ñâåòîäèîä
ÀdA ãîðèò ïîñòîÿííî).

Ïîñëå óñïåøíîé àâòîïîäñòðîéêè, ñâåòîäèîä ÀdA ãàñíåò è êîíòðîëëåð
ïðîäîëæàåò ðàáîòàòü ñ íîâûìè ïàðàìåòðàìè óïðàâëåíèÿ.

Îïåðàöèè

KS 4x-1 15 Ñàìîíàñòðîéêà
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3.5.4 Ïðåêðàùåíèå ñàìîíàñòðîéêè
Îïåðàòîðîì:
Ñàìîíàñòðîéêà ìîæåò áûòü âñåãäà ïðåêðàùåíà îïåðàòîðîì. Äëÿ ýòîãî
îäíîâðåìåííî íàæàòü êëàâèøè Ù 	 È . * ����������	�� �
���
����� �
����
� ���	� �

�� ����
�� 
��
��
��
��	, 
��
ïðåêðàùàåòñÿ. Êîãäà ñàìîíàñòðîéêà ïðåêðàùåíà, êîíòðîëëåð ïðîäîëæèò
ðàáîòàòü ñ èñïîëüçîâàíèåì ñòàðûõ çíà÷åíèé ïàðàìåòðà.

Êîíòðîëëåðîì:
Åñëè â ïðîöåññå ñàìîíàñòðîéêè íà÷èíàåò ìèãàòü ñâåòîäèîä îøèáêè Err,
óñïåøíàÿ àâòîïîäñòðîéêà ïðåäîòâðàùàåòñÿ áëàãîäàðÿ ñîñòîÿíèþ
ïðîöåññà. Â ýòîì ñëó÷àå, àâòîïîäñòðîéêà ïðåêðàùàåòñÿ êîíòðîëëåðîì.

Â çàâèñèìîñòè îò òèïà ïðîöåññà, ñòàòóñ âûõîäà îïðåäåëÿåòñÿ êàê:
3-òî÷å÷íûé øàãîâûé êîíòðîëëåð: ïðèâîä çàêðûò (âûõîä 0 %)
2-õ/3-õ òî÷å÷íûé íåïðåðûâíûé êîíòðîëëåð: Åñëè àâòîïîäñòðîéêà áûëà íà÷àòà
èç àâòîìàòè÷åñêîãî ðåæèìà, âûõîä êîíòðîëëåðà - 0 %. Ñ àâòîïîäñòðîéêîé,
íà÷àòîé èç ðó÷íîãî ðåæèìà, âûõîä êîíòðîëëåðà - Y2.

3.5.5 Ïðîöåäóðû ïîäòâåðæäåíèÿ â ñëó÷àå íåóäà÷íîé àâòîïîäñòðîéêè

1. Îäíîâðåìåííî íàæàòü êëàâèøèÙ èÈ :
Êîíòðîëëåð ïðîäîëæàåò óïðàâëåíèå, èñïîëüçóÿ ñòàðûå ïàðàìåòðû â
àâòîìàòè÷åñêîì ðåæèìå. Èíäèêàòîð Err ïðîäîëæàåò ìèãàòü, ïîêà
ïîãðåøíîñòü àâòîïîäñòðîéêè íå áûëà ïîäòâåðæäåíà â ñïèñêå îøèáîê.

2. Íàæàòü êëàâèøóÒ (åñëè ñêîíôèãóðèðîâàíî):
Ðåãóëÿòîð ïåðåõîäèò â ðó÷íîé ðåæèì. Èíäèêàòîð Err ïðîäîëæàåò
ìèãàòü, ïîêà ïîãðåøíîñòü àâòîïîäñòðîéêè íå áûëà ïîäòâåðæäåíà â
ñïèñêå ïîãðåøíîñòè.

3. Íàæàòü êëàâèøóÙ:
Âûñâå÷èâàåòñÿ ñïèñîê îøèáîê íà ðàñøèðåííîì îïåðàöèîííîì óðîâíå.

Ïîñëå ïîäòâåðæäåíèÿ ñîîáùåíèÿ îá îøèáêå, êîíòðîëëåð ïðîäîëæàåò
óïðàâëåíèå â àâòîìàòè÷åñêîì ðåæèìå, èñïîëüçóÿ ñòàðûå ïàðàìåòðû.

Ïðè÷èíû îòìåíû: r ñòð. 14: „Ñòàòóñ îøèáêè ñàìîíàñòðîéêè íàãðåâà
(ADA.H) è îõëàæäåíèÿ (ADA.C)“

Îïåðàöèè

Ñàìîíàñòðîéêà 16 KS 4x-1



Ïðèìåðû äëÿ ïîïûòîê àâòîïîäñòðîéêè
(èíâåðñèÿ êîíòðîëëåðà, íàãðåâ èëè íàãðåâ/îõëàæäåíèå)

Ñòàðò: ïèòàíèå íàãðåâà âêëþ÷åíî
Ïèòàíèå íàãðåâà Y âûêëþ÷åíî (1).
Êîãäà èçìåíåíèå çíà÷åíèÿ ïðîöåññà X
áûëî ïîñòîÿííî â òå÷åíèå îäíîé
ìèíóòû (2), ïèòàíèå âêëþ÷àåòñÿ (3).
Â òî÷êå èíâåðñèè, ïîïûòêà
àâòîïîäñòðîéêè çàâåðøåíà è
èñïîëüçóåòñÿ íîâûé ïàðàìåòð äëÿ
óïðàâëåíèÿ óñòàâêîé W.

Ñòàðò: ïèòàíèå íàãðåâà
âûêëþ÷åíî
Êîíòðîëëåð æäåò 1,5 ìèíóòû (1).
Ïèòàíèå íàãðåâà Y âêëþ÷åíî (2).
Â òî÷êå èíâåðñèè, ïîïûòêà
àâòîïîäñòðîéêè
çàâåðøåíà è óïðàâëåíèå ê
óñòàâêå èñïîëüçóåò íîâûå ïàðàìåòðû.

Ñòàðò: ñ óñòàâêè
Ïèòàíèå íàãðåâà Y âûêëþ÷åíî (1).
Åñëè èçìåíåíèå çíà÷åíèÿ ïðîöåññà X
áûëî ïîñòîÿííî â òå÷åíèå îäíîé
ìèíóòû, è îòêëîíåíèå óïðàâëåíèÿ >
10 % SP.Hi - SP.LO (2), ïèòàíèå
âêëþ÷àåòñÿ (3). Â òî÷êå ðåâåðñà
ïîïûòêà àâòîïîäñòðîéêè çàâåðøåíà,
è óïðàâëåíèå ê óñòàâêå W èñïîëüçóåò
íîâûå ïàðàìåòðû.

Òð¸õòî÷å÷íûé êîíòðîëëåð
Ïàðàìåòðû äëÿ íàãðåâà è
îõëàæäåíèÿ îïðåäåëÿþòñÿ â äâà
ïðèåìà. Âêëþ÷àåòñÿ ïèòàíèå íàãðåâà
(1). Â òî÷êå ðåâåðñà 1,
îïðåäåëÿþòñÿ ïàðàìåòðû íàãðåâà
Pb1, ti1, td1 è t1. Çíà÷åíèå ïðîöåññà
âûðàâíèâàåòñÿ ê óñòàâêå (2).
Âêëþ÷àåòñÿ ïèòàíèå îõëàæäåíèÿ
(3). Â òî÷êå ðåâåðñà 2 ïàðàìåòðû
Pb2, ti2, td2 è t2 îïðåäåëåíû è
ïîïûòêà àâòîïîäñòðîéêè çàêîí÷åíà. Óïðàâëåíèå ê óñòàâêå W èñïîëüçóåò íîâûå
ïàðàìåòðû.

Îïåðàöèè

KS 4x-1 17 Ñàìîíàñòðîéêà
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3.6 Ðó÷íàÿ ñàìîíàñòðîéêà
Ïîìîùü îïòèìèçàöèè ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ñ óñòðîéñòâàìè, íà êîòîðûõ
ïàðàìåòðû óïðàâëåíèÿ áóäóò óñòàíîâëåíû áåç ñàìîíàñòðàèâàíèÿ.
Äëÿ ýòîãî ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ðåàêöèÿ ïåðåìåííîé ïðîöåññà x ïîñëå
ñòóïåí÷àòîãî èçìåíåíèÿ êîððåêòèðóþùåé ïåðåìåííîé y. ×àñòî,
ïîñòðîåíèå ïîëíîãî ãðàôèêà êðèâîé îòêëèêà (0 ê 100 %) íå
ïðåäñòàâëÿåòñÿ âîçìîæíûì, ïîòîìó ÷òî ïðîöåññ äîëæåí áûòü ñîõðàíåí
âíóòðè îïðåäåëåííûõ ïðåäåëîâ.
Äëÿ îïðåäåëåíèÿ ìàêñèìàëüíîãî êîýôôèöèåíòà óâåëè÷åíèÿ vmax ìîãóò
èñïîëüçîâàòüñÿ âåëè÷èíû Tg è xmax (ñòóïåí÷àòîå èçìåíåíèå îò 0 äî 100 %)
èëè �t è �x (÷àñòè÷íàÿ ïåðåõîäíàÿ õàðàêòåðèñòèêà).

y = êîððåêòèðóþùàÿ ïåðåìåííàÿ
Yh = äèàïàçîí ðåãóëèðîâàíèÿ
Òu = âðåìÿ (ñåê.) çàäåðæêè
Tg = âðåìÿ (ñåê.) âîññòàíîâëåíèÿ
Xmax = ìàêñèìàëüíîå çíà÷åíèå ïðîöåññà

Vmax =
Xmax

Tg
=
{

{

x
t
= ìàêñèìàëüíûéêîýôôèöèåíòóâåëè÷åíèÿçíà÷åíèÿïðîöåññà

Ïàðàìåòðû óïðàâëåíèÿ ìîãóò áûòü îïðåäåëåíû èç âåëè÷èí, âû÷èñëåííûõ
äëÿ âðåìåíè çàäåðæêè
Òu, ìàêñèìàëüíîãî êîýôôèöèåíòà óâåëè÷åíèÿ vmax, äèàïàçîíà
ðåãóëèðîâàíèÿ Xh è õàðàêòåðèñòèêè K ñîãëàñíî ôîðìóëàì, ïðèâåäåííûì
íèæå. Óâåëè÷èòü Xp, åñëè âûðàâíèâàíèå ê óñòàâêå êîëåáëåòñÿ.

Îïåðàöèè

Ðó÷íàÿ ñàìîíàñòðîéêà 18 KS 4x-1
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3.7 Îáðàáîòêà òðåâîã
Ìàêñèìàëüíî ìîãóò áûòü ñôîðìèðîâàíû è íàçíà÷åíû íà èíäèâèäóàëüíûå
âûõîäû òðè òðåâîãè. Â îáùåì ñëó÷àå, êàæäûé èç âûõîäîâ Âûõ1... Âûõ6
ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ äëÿ ñèãíàëèçàöèè òðåâîãè. Åñëè áîëåå ÷åì îäèí
ñèãíàë ñâÿçàí ñ îäíèì âûõîäîì, ñèãíàëû ñâÿçûâàþòñÿ ïî òèïó ÈËÈ.
Êàæäûé èç 3 ãðàíè÷íûõ çíà÷åíèé Lim.1 … Lim.3, èìååò 2 òðèããåðíûå òî÷êè
H.x (Ìàêñ) è L.x (Ìèí), êîòîðûå ìîãóò áûòü âûêëþ÷åíû èíäèâèäóàëüíî
(ïàðàìåòð = „OFF“). Ïåðåêëþ÷àþùàÿ ðàçíîñòü HYS.x è âðåìÿ çàäåðæêè
dEL.x êàæäîé ïðåäåëüíîé âåëè÷èíû ÿâëÿþòñÿ ðåãóëèðóåìûìè.

Îïåðàöèè

KS 4x-1 19 Îáðàáîòêà òðåâîã

Ôîðìóëû

K = Vmax * Tu Ïîâåäåíèå êîíòðîëëåðà Pb1 [ôèç.åä] td1 [s] ti1 [s]

Äëÿ 2-õ è 3-õ òî÷å÷íûõ
êîíòðîëëåðîâ, âðåìÿ
öèêëà äîëæíî áûòü
ïîäñòðîåíî ê

t1 / t2 = 0,25 * Tu

PID 1,7 * K 2 * Tu 2 * Tu
PD 0,5 * K Tu OFF
PI 2,6 * K Âûêë. 6 * Tu
P K Âûêë. Âûêë.

3-õ òî÷å÷íîå ïðèðàùåíèå 1,7 * K Tu 2 * Tu

Ýôôåêòû íàñòðîéêè ïàðàìåòðîâ

Ïàðàìåòð Óïðàâëåíèå Âîçìóùàþùåå
âîçäåéñòâèå

Ïîâåäåíèå âî âðåìÿ
çàïóñêà

Pb1

âûøå óâåëè÷åíèå
çàòóõàíèå

lçàìåäëåíèå
âîçìóùåíèÿ

ìåäëåííîå óìåíüøåíèå
ïóñêîâîãî ïåðèîäà

íèæå óìåíüøåííîå
çàòóõàíèå

óñêîðåíèå
âîçìóùåíèÿ

áîëåå áûñòðîå óìåíüøåíèå
ïóñêîâîãî ïåðèîäà

td1

âûøå óìåíüøåííîå
çàòóõàíèå

îòêëèê íà
âîçìóùåíèå áûñòðåå

áîëåå áûñòðîå óìåíüøåíèå
ïóñêîâîãî ïåðèîäà

íèæå óâåëè÷åíèå
çàòóõàíèå

îòêëèê íà
âîçìóùåíèå
ìåäëåííåå

ìåäëåííîå óìåíüøåíèå
ïóñêîâîãî ïåðèîäà

ti1

âûøå óâåëè÷åíèå
çàòóõàíèå

lçàìåäëåíèå
âîçìóùåíèÿ

ìåäëåííîå óìåíüøåíèå
ïóñêîâîãî ïåðèîäà

íèæå óìåíüøåííîå
çàòóõàíèå

óñêîðåíèå
âîçìóùåíèÿ

áîëåå áûñòðîå óìåíüøåíèå
ïóñêîâîãî ïåðèîäà



1 : íîðìàëüíî çàìêíóòûå ( ConF / Out.x / O.Act = 1) (cì. ïðèìåðû íà ðèñóíêàõ)
2 : íîðìàëüíî ðàçîìêíóòûå ( ConF / Out.x / O.Act = 0) (èíâåðòèðîâàííàÿ

ðåàêöèÿ âûõîäà ðåëå)

g Ïåðåìåííàÿ äëÿ ìîíèòîðèíãà ìîæåò áûòü îòîáðàíà ÷åðåç
êîíôèãóðàöèþ ðàçäåëüíî äëÿ êàæäîé òðåâîãè.

Ìîæíî êîíòðîëèðîâàòü ñëåäóþùèå ïåðåìåííûå:
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Îáðàáîòêà òðåâîã 20 KS 4x-1

L.1

LED LED

HYS.1 HYS.1

H.1

InL.1 InH.1

L.1

LED LED

HYS.1 HYS.1

H.1

InL.1 InH.1

SP

2 2

H.1

LED

HYS.1

InL.1 InH.1

Ü Ïðèíöèï äåéñòâèÿ – àáñîëþòíàÿ
òðåâîãà L.1 = OFF

LED

HYS.1

H.1

InL.1 InH.1

SP

* Ïðèíöèï äåéñòâèÿ – îòíîñèòåëüíàÿ
òðåâîãà L.1 = OFF

L.1

LED

HYS.1

InL.1 InH.1

H.1 = OFF

L.1

LED

HYS.1

InL.1 InH.1

SP

H.1 = OFF



g Åñëè âûáðàíû ìîíèòîðèíã èçìåðåííîãî çíà÷åíèå + ñîõðàíåíèå
ñòàòóñà òðåâîãè ( ConF/ Lim/ Fnc.x = 2/4), ), ðåëå òðåâîãè îñòàåòñÿ
âêëþ÷åííûì, ïîêà òðåâîãà íå áóäåò ñáðîøåíà â ïèñêå îøèáîê (
Lim1..3 = 1).

3.8 Ñòðóêòóðà îïåðàöèé
Ïîñëå âêëþ÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ êîíòðîëëåð ñòàðòóåò ñ
îïåðàöèîííûõ óðîâíåé. Ñòàòóñ êîíòðîëëåðà - êàê è ïåðåä âûêëþ÷åíèåì.

g PArA - óðîâåíü:
Â PArA - óðîâíå, ïðàâàÿ äåñÿòè÷íàÿ òî÷êà âíèçó ñòðîêè äèñïëåÿ
ãîðèò íåïðåðûâíî.

g ConF - óðîâåíü:
Â ConF - óðîâíå, ïðàâàÿ äåñÿòè÷íàÿ òî÷êà âíèçó ñòðîêè
äèñïëåÿ ìèãàåò
Êîãäà ïåðåêëþ÷àòåëü áåçîïàñíîñòè îòêðûò, âèäèìû òîëüêî óðîâíè,
ðàçðåøåííûå BlueControl (èíæåíåðíûé èíñòðóìåíòàðèé) è äîñòóïíûå
ââîäîì ïàðîëÿ, òàêæå îòðåãóëèðîâàííîãî ïîñðåäñòâîì BlueControl
(èíæåíåðíûé èíñòðóìåíòàðèé). Èíäèâèäóàëüíûå ïàðàìåòðû, äîñòóïíûå
áåç ïàðîëÿ äîëæíû áûòü ñêîïèðîâàíû ê ðàñøèðåííîìó îïåðàöèîííîìó
óðîâíþ.
Çàâîäñêèå óñòàíîâêè: ïåðåêëþ÷àòåëü Loc çàêðûò: âñå óðîâíè äîñòóïíû áåç
îãðàíè÷åíèÿ, ïàðîëü PASS = OFF

Ïåðåêëþ
÷àòåëü
áåçîïàñí
îñòè Loc

Ïàðîëü,
ââåäåííûé ñ
ïîìîùüþ
BluePort®

Ôóíêöèÿ,
äåçàêòèâèðîâàííàÿ èëè
àêòèâèðîâàííàÿ ñ ïîìîùüþ
BluePort

Äîñòóï ÷åðåç
ïåðåäíþþ ïàíåëü
èíñòðóìåíòà

çàêðûò OFF/ ïàðîëü ðàçðåøåíà / íåðàçðåøåíà ðàçðåøåí
îòêðûò OFF/ ïàðîëü íåðàçðåøåíà íåðàçðåøåí
îòêðûò OFF ðàçðåøåíà ðàçðåøåí
îòêðûò Ïàðîëü ðàçðåøåíà Ðàçðåøåí ïîñëå

ââîäà ïàðîëÿ

Îïåðàöèè

KS 4x-1 21 Ñòðóêòóðà îïåðàöèé
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4 Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè
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g Âîçâðàùåíèå ê íà÷àëó ãðóïïû îñóùåñòâëÿåòñÿ ïóòåì íàæàòèÿ
êëàâèøè Ù íà 3 ñåêóíäû.

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

22 KS 4x-1

ConF Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè
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mAn Src.2 Lim.1 Y.2 Y.2 dELY

C.Act Fnc.3 Lim.2 Lim.1 Y.E Unit

FAIL Src.3 Lim.3 Lim.2 mAn dP

rnG.L HC.AL LP.AL Lim.3 C.oFF

rnG.H LP.AL HC.AL LP.AL m.Loc

HC.SC HC.AL Err.r

time HC.SC di.Fn

P.End time

FAi.1 P.End

FAi.2 FAi.1

FAi.2

OuT.0

OuT.1

O.Src



4.1 Ïàðàìåòðû êîíôèãóðàöèè

Cntr

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

SP.Fn Áàçîâàÿ êîíôèãóðàöèÿ îáðàáîòêè óñòàâêè 0

0 óñòàâêà êîíòðîëëåðà ìîæåò áûòü ïåðåêëþ÷åíà íà
âíåøíþþ óñòàâêó (-> LOGI/SP.E)

1 ïðîãðàììíûé êîíòðîëëåð
2 òàéìåð, ðåæèì 1 (êîíòðîëèðóåìûé øèðèíîé

ïîëîñû, âûêëþ÷àåòñÿ â êîíöå)
3 òàéìåð, ðåæèì 2 (êîíòðîëèðóåìûé øèðèíîé

ïîëîñû, óñòàâêà îñòàåòñÿ àêòèâíîé â êîíöå)
4 òàéìåð, ðåæèì 3 (âûêëþ÷àåòñÿ â êîíöå)
5 òàéìåð,ðåæèì4(óñòàâêàîñòàåòñÿàêòèâíîéâêîíöå),
6 òàéìåð, ðåæèì 5 (çàäåðæêà âêëþ÷åíèÿ)
7 òàéìåð, ðåæèì 6 (ïåðåêëþ÷åíèå óñòàâêè)

b.ti 0...9999 Çîíà äîïóñêà òàéìåðà äëÿ ðåæèìà òàéìåðà 1,
2 è 6. Òàéìåð ñòàðòóåò êîãäà çíà÷åíèå
ïðîöåññà = óñòàâêà ± b.ti

5

C.Fnc Ïîâåäåíèå óïðàâëåíèÿ (àëãîðèòì) 1

0 Êîíòðîëëåðâêë./âûêë.èëè ñèãíàëèçàòîðñîäíèìâûõîäîì
1 PID êîíòðîëëåð (2-õ òî÷å÷íûé è íåïðåðûâíûé)
2 � Y / Off, èëè 2-õ òî÷å÷íûé êîíòðîëëåð ñ

ïåðåêëþ÷åíèåì ÷àñòè÷íîé/ïîëíîé íàãðóçêè
3 2õPID (3-õ òî÷å÷íûé è íåïðåðûâíûé)
4 3-õ òî÷å÷íûé øàãîâûé êîíòðîëëåð

mAn Ðàçðåøåíî ðó÷íîå óïðàâëåíèå 0

0 íåò
1 äà(-> LOGI/ mAn)

C.Act Ìåòîä îïåðàöèè êîíòðîëëåðà 0

0 Èíâåðñíûé, íàïðèìåð íàãðåâ

Êîððåêòèðóþùàÿ ïåðåìåííàÿ óâåëè÷èâàåòñÿ ïðè
óìåíüøåíèè çíà÷åíèÿ ïðîöåññà è óìåíüøàåòñÿ ïðè
óâåëè÷åíèè åãî

1 Ïðÿìîé, íàïðèìåð îõëàæäåíèå

Êîððåêòèðóþùàÿ ïåðåìåííàÿ óâåëè÷èâàåòñÿ ïðè óâåëè÷åíèè
çíà÷åíèÿ ïðîöåññà è óìåíüøàåòñÿ ïðè óìåíüøåíèè åãî

FAIL Ïîâåäåíèå ïðè ïîâðåæäåíèè äàò÷èêà 1

0 Âûõîäû êîíòðîëëåðà îòêëþ÷àþòñÿ
1 y = Y2
2 y=ñðåäíèéâûõîä.Ìàêñèìàëüíîðàçðåøåííûéâûõîäìîæåòáûòü

íàñòðîåíïàðàìåòðîìYm.H.Äëÿïðåäîòâðàùåíèÿîïðåäåëåíèÿ
íåïðèåìëåìûõçíà÷åíèé,ôîðìèðîâàíèåñðåäíåãîçíà÷åíèÿ,òîëüêîåñëè
îòêëîíåíèåóïðàâëåíèÿìåíüøå÷åìïàðàìåòðL.Ym.

rnG.L -1999...9999 X0 (íà÷àëî äèàïàçîíà óïðàâëåíèÿ) 1 -100

rnG.H -1999...9999 X100 (êîíåö äèàïàçîíà óïðàâëåíèÿ) 1 1200

Adt0 Îïòèìèçàöèÿ T1, T2 (âèäèìà òîëüêî ñ
ïîìîùüþ BlueControl®!)

0

0 Àâòîìàòè÷åñêàÿ îïòèìèçàöèÿ
1 Îïòèìèçàöèÿ îòñóòñòâóåò

1 rnG.L è rnG.H îáîçíà÷àþò äèàïàçîí óïðàâëåíèÿ, íà êîòîðûé, íàïðèìåð

ññûëàåòñÿ ñàìîíàñòðîéêà

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

KS 4x-1 23 Ïàðàìåòðû êîíôèãóðàöèè



InP.1

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷
àíèþ

S.tYP Âûáîð òèïà äàò÷èêà 1

0 Òèï òåðìîïàðû L (-100...900°C) , Fe-CuNi DIN
1 Òèï òåðìîïàðû J (-100...1200°C) , Fe-CuNi
2 Òèï òåðìîïàðû K (-100...1350°C), NiCr-Ni
3 Òèï òåðìîïàðû N (-100...1300°C), Nicrosil-Nisil
4 Òèï òåðìîïàðû S (0...1760°C), PtRh-Pt10%
5 Òèï òåðìîïàðû R (0...1760°C), PtRh-Pt13%

20 Pt100 (-200.0 ... 100,0 °C) (-200,0 ... 150,0°C ñ óìåíüøåííûì
ñîïðîòèâëåíèåì âûâîäà: èçìåðèòåëüíûé ðåçèñòîð +ñîïðîòèâëåíèå
âûâîäà ß160[ )

21 Pt100 (-200.0 ... 850,0 °C)
22 Pt1000 (-200.0...850.0 °C)
23 ñïåöèàëüíûé0...4500Îì(çàðàíååíàñòðîåííûéíà

KTY11-6)
30 0...20mA / 4...20mA 1
40 0...10V / 2...10V 1

S.Lin Ëèíåàðèçàöèÿ(òîëüêîñS.tYP=23(KTY11-6),24(0...450?),30
(0..20mA),40(0..10V),41(0...100mV)è42(ñïåöèàëüíûé-25...1150mV))

0

0 Îòñóòñòâóåò
1 Ëèíåàðèçàöèÿ ê ñïåöèôèêàöèè. Âîçìîæíî ñîçäàíèå

òàáëèöû ëèíåàðèçàöèè ñ ïîìîùüþ BlueControl
(èíñòðóìåíòàëüíîå ñðåäñòâî). Õàðàêòåðèñòèêà äëÿ
òåìïåðàòóðíûõ äàò÷èêîâ KTY 11-6 ïðåäóñòàíîâëåíà.

Corr Êîððåêöèÿ /üìàñøòàáèðîâàíèå èçìåðÿåìîé âåëè÷èíû 0

0 Áåç ìàñøòàáèðîâàíèÿ
1 Êîððåêöèÿ ñìåùåíèÿ (íà óðîâíå CAL)

(Ïîäñòðîéêà ñìåùåíèÿ êîíòðîëëåðà íà óðîâíå CAL)
2 2-õ òî÷å÷íàÿ êîððåêöèÿ (íà óðîâíå CAL)

(êàëèáðîâêà íà óðîâíå CAL êîíòðîëëåðà)
3 Ìàñøòàáèðîâàíèå (íà óðîâíå PArA)

fAI1 Ôîðñèðîâàíèå Âõ1 (íàáëþäàåìî òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

0

0 Îòñóòñòâèå ôîðñèðîâàíèÿ
1 Ôîðñèðîâàíèå ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé

èíòåðôåéñ

InP.2

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

I.Fnc Âûáîð ôóíêöèè Âõ.2 1

0 Îòñóòñòâèå ôóíêöèè (ïîñëåäóþùèå äàííûå
âõîäà ïðîïóñêàþòñÿ)

1 Âõîä òîêà íàãðåâà
2 Âíåøíÿÿ óñòàâêà (SP.E)

S.tYP Âûáîð òèïà äàò÷èêà 31

30 0...20mA / 4...20mA 1
31 0...50mA òîêà 1

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

Ïàðàìåòðû êîíôèãóðàöèè 24 KS 4x-1



Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

fAI2 Ôîðñèðîâàíèå Âõ2 (îòîáðàæàåòñÿ òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

0

0 Îòñóòñòâèå ôîðñèðîâàíèÿ
1 Ôîðñèðîâàíèå ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

Lim

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àí
èþ

Fnc.1

Fnc.2

Fnc.3

Ôóíêöèÿ ïðåäåëà 1/2/3 1

0 Îòêëþ÷åíà
1 ìîíèòîðèíã èçìåðÿåìîãî çíà÷åíèÿ
2 ìîíèòîðèíã èçìåðÿåìîãî çíà÷åíèÿ + çàùåëêà òðåâîãè.

Çíà÷åíèå çàùåëêè ïðåäåëà ìîæåò áûòü ñáðîøåíî ÷åðåç
ñïèñîê îøèáêè èëè ÷åðåç öèôðîâîé ââîä, èëè íàæàòèåì
êëàâèøè èëè (-> LOGI/ Err.r)

Src.1

Src.2

Src.3

Èñòî÷íèê Ïðåäåëà 1/2/3 1

0 çíà÷åíèå ïðîöåññà
1 îòêëîíåíèå óïðàâëåíèÿ xw (çíà÷åíèå ïðîöåññà – óñòàâêà)
2 Îòêëîíåíèå óïðàâëåíèÿ Xw (= îòíîñèòåëüíî òðåâîãè) ñ

ïîäàâëåíèåì ïîñëå çàïóñêà è èçìåíåíèÿ óñòàâêè
6 ýôôåêòèâíàÿ óñòàâêà Weff
7 êîððåêòèðóþùàÿ ïåðåìåííàÿ y (âûõîä êîíòðîëëåðà)

HC.AL Ôóíêöèÿ òðåâîãè òîêà íàãðåâà (Âõ2) 0

0 âûêëþ÷åíî
1 ìîíèòîðèíã êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ ïåðåãðóçêè
2 Ìîíèòîðèíã ðàçðûâà èëè êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ

LP.AL Ìîíèòîðèíã ïðåðûâàíèÿ öåïè óïðàâëåíèÿ äëÿ
íàãðåâà (ñì. ñòð )

0

0 âûêëþ÷åí/ íåàêòèâåí
1 Àêòèâåí, åñëè ti1=0 öåïü òðåâîãè íåàêòèâíà!

Hour OFF..999999 íûå ÷àñû (âèäíû òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

OFF

Swit OFF..999999 ïåðåêëþ÷åíèÿâûõîäà(âèäíîòîëüêîñïîìîùüþ
BlueControl®!)

OFF

Âûõ.1

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àí
èþ

O.Act Ìåòîä îïåðàöèè íà Âûõ1 0

0 Ïðÿìîé/íîðìàëüíî ðàçîìêíóòûé
1 Îáðàòíûé/ íîðìàëüíî çàìêíóòûé

Y.1

Y.2

êîíòðîëëåðà Y1/Y2 1

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

KS 4x-1 25 Ïàðàìåòðû êîíôèãóðàöèè



Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àí
èþ

Lim.1

Lim.2

Lim.3

Ñèãíàë ïðåäåëà 1/2/3 0

0 Íå àêòèâåí
1 aktiv

LP.AL Ñèãíàë òðåâîãè ïðåðûâàíèÿ (LOOP Öåïü) 0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

HC.AL Ñèãíàë òðåâîãè òîêà íàãðåâà 0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

HC.SC Ñèãíàë êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ áåñêîíòàêòíîãî
ðåëå (SSR)

0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

timE Ñèãíàë çàâåðøåíèÿ òàéìåðà 0

0 íå àêòèâíûé
1 Àêòèâåí

P.End Ñèãíàë çàâåðøåíèÿ ïðîãðàììàòîðà 0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

FAi.1

FAi.2

Ñèãíàë îøèáêè Âõ1/Âõ2/Âõ3 0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

fOut Ôîðñèðîâàíèå Âûõ1 (âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

0

0 Íåò ôîðñèðîâàíèÿ
1 Ôîðñèðîâàíèå ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

Âûõ2

Êîíôèãóðàöèîííûå ïàðàìåòðû Âûõ2=Âûõ1, çà èñêëþ÷åíèåì: ïî óìîë÷àíèþ Y.1= 0 Y.2= 1

Âûõ3

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

O.tYP Âûáîð òèïà ñèãíàëà Âûõ3 (Âûõ4) 0

0 Ðåëå/ëîãèêà (íàáëþäàåòñÿ òîëüêî ïðè
íàïðÿæåíèè òîê/äîãèêà)

1 0 ... 20 mA íåïðåðûâíûé (íàáëþäàåòñÿ ïðè
íàïðÿæåíèè òîê/ëîãèêà)

2 4 ... 20 mA íåïðåðûâíûé (íàáëþäàåòñÿ ïðè
íàïðÿæåíèè òîê/ëîãèêà)

3 0...10 V íåïðåðûâíûé (íàáëþäàåòñÿ ïðè
íàïðÿæåíèè òîê/ëîãèêà)

4 2...10 V íåïðåðûâíûé (íàáëþäàåòñÿ ïðè
íàïðÿæåíèè òîê/ëîãèêà)

5 Ïèòàíèå òðàíñìèòòåðà (íàáëþäàåòñÿ òîëüêî
áåç Îïöèè OPTION)

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

Ïàðàìåòðû êîíôèãóðàöèè 26 KS 4x-1



Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

O.Act ÌåòîäîïåðàöèèíàÂûõ3(âèäíîòîëüêîïðè O.TYP=0) 1

0 Ïðÿìîé/íîðìàëüíî ðàçîìêíóòûé
1 Îáðàòíûé/ íîðìàëüíî çàìêíóòûé

Out.0 -1999...9999 Ìàñøòàáèðîâàíèå àíàëîãîâîãî âûõîäà äëÿ 0% (0/4mA èëè
0/2V, âèäíî òîëüêî ïðè O.TYP=1..5)

0

Out.1 -1999...9999 Ìàñøòàáèðîâàíèå àíàëîãîâîãî âûõîäà äëÿ 100% (20mA èëè
10V, âèäíî òîëüêî ïðè O.TYP=1..5)

100

O.Src ñèãíàëà àíàëîãîâîãî âûõîäà Âûõ3(âèäíî
òîëüêî ïðè O.TYP=1..5)

1

0 Íå èñïîëüçóåòñÿ
1 Âûõîä êîíòðîëëåðà y1(íåïðåðûâíûé)
2 Âûõîä êîíòðîëëåðà y2(íåïðåðûâíûé)

3 Çíà÷åíèå ïðîöåññà
4 Ýôôåêòèâíàÿ óñòàâêà Weff
5 Îòêëîíåíèåóïðàâëåíèÿxw(çíà÷åíèåïðîöåññà-óñòàâêà)

Y.1

Y.2

êîíòðîëëåðàY1/Y2 (âèäíîòîëüêîïðèO.TYP=0) 0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

Lim.1

Lim..2

Lim.3

Ñèãíàë ïðåäåëà1/2/3 (âèäíî òîëüêî ïðè O.TYP=0 ) 1

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

LP.AL òðåâîãè ïðåðûâàíèÿ (LOOP) (âèäíî òîëüêî,êîãäà 0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

HC.AL Ñèãíàë òðåâîãè òîêà íàãðåâà (âèäíî òîëüêî, êîãäà
O.TYP=0)

0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

HC.SC Ñèãíàë êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ òâåðäîòåëüíîãî ðåëå
(SSR) (âèäíî òîëüêî, êîãäà O.TYP=0)

0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

timE Ñèãíàë çàâåðøåíèÿ òàéìåðà 0

0 íå àêòèâíûé
1 Àêòèâåí

P.End Ñèãíàë çàâåðøåíèÿ ïðîãðàììàòîðà 0

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

FAi.1

FAi.2

Ñèãíàë îøèáêè Âõ1/Âõ2/Âõ3 (âèäíî òîëüêî, êîãäà
O.TYP=0)

1

0 Íå àêòèâåí
1 Àêòèâåí

fOut Ôîðñèðîâàíèå Âûõ3 (âèäíî òîëüêî ñ
ïîìîùüþ BlueControl®!)

0

0 Íåò ôîðñèðîâàíèÿ
1 Ôîðñèðîâàíèå÷åðåçïîñëåäîâàòåëüíûéèíòåðôåéñ

g Ìåòîä îïåðàöèè è èñïîëüçîâàíèå âûõîäîâ Out.1 - Out.3: Åñëè áîëåå ÷åì îäèí âûáðàííûé

ñèãíàë àêòèâåí êàê èñòî÷íèê, ýòè ñèãíàëû ñîåäèíÿþòñÿ ïî ñõåìå ÈËÈ

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

KS 4x-1 27 Ïàðàìåòðû êîíôèãóðàöèè



LOGI

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

L_r Ëîêàëüíîå/ óäàëåííîå ïåðåêëþ÷åíèå (Óäàëåííîå:
íàñòðîéêà âñåõ çíà÷åíèé ñ ôðîíòàëüíîé ïàíåëè
áëîêèðîâàíà)

0

0 Îòñóòñòâèå ôóíêöèè (ïåðåêëþ÷åíèå âîçìîæíî
÷åðåç èíòåðôåéñ)

1 Âñåãäà àêòèâíà
2 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI1
3 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI2 (îñíîâíîé èíñòðóìåíò èëè Îïöèÿ)
4 Ïåðåêëþ÷àòåëè D3 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)

SP.2 Ïåðåêëþ÷åíèå íà âòîðóþ óñòàâêó SP.2 0

0 Îòñóòñòâèå ôóíêöèè (ïåðåêëþ÷åíèå âîçìîæíî
÷åðåç èíòåðôåéñ)

2 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI1
3 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI2 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
4 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI3 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)

SP.E Ïåðåêëþ÷åíèå íà âíåøíþþ óñòàâêó SP.E 0

0 Îòñóòñòâèå ôóíêöèè (ïåðåêëþ÷åíèå âîçìîæíî
÷åðåç èíòåðôåéñ)

1 Âñåãäà àêòèâíà
2 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI1
3 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI2 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
4 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI3 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)

Y2 Ïåðåêëþ÷åíèå Y/Y2 0

0 Îòñóòñòâèå ôóíêöèè (ïåðåêëþ÷åíèå âîçìîæíî
÷åðåç èíòåðôåéñ)

2 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI1
3 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI2 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
4 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI3 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
6 Ò -êëàâèøà ïåðåêëþ÷àòåëåé

mAn Ïåðåêëþ÷åíèå ðó÷íîé/àâòîìàòè÷åñêèé 0

0 Îòñóòñòâèå ôóíêöèè (ïåðåêëþ÷åíèå âîçìîæíî
÷åðåç èíòåðôåéñ)

1 Âñåãäà àêòèâíà
2 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI1

3 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI2 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
4 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI3 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
6 Ò -êëàâèøà ïåðåêëþ÷àòåëåé

C.oFF Âûêëþ÷åíèå êîíòðîëëåðà 0

0 Îòñóòñòâèå ôóíêöèè (ïåðåêëþ÷åíèå âîçìîæíî
÷åðåç èíòåðôåéñ)

2 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI1
3 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI2 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
4 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI3 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
6 Ò -êëàâèøà ïåðåêëþ÷àòåëåé

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

Ïàðàìåòðû êîíôèãóðàöèè 28 KS 4x-1



Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

m.Loc Áëîêèðîâêà ðó÷íîé ôóíêöèè 0

0 Îòñóòñòâèå ôóíêöèè (ïåðåêëþ÷åíèå âîçìîæíî
÷åðåç èíòåðôåéñ)

2 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI1
3 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI2 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
4 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI3 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)

Err.r Ñáðîñ âñåõ çàïèñåé ñïèñêà îøèáîê 0

0 Îòñóòñòâèå ôóíêöèè (ïåðåêëþ÷åíèå âîçìîæíî
÷åðåç èíòåðôåéñ)

2 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI1
3 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI2 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
4 Ïåðåêëþ÷àòåëè DI3 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
6 Ò -êëàâèøà ïåðåêëþ÷àòåëåé

P.run Ñòàðò/Ñòîï ïðîãðàììàòîðà (ñì. ñòðàíèöó 46), 0

0 áåç ôóíêöèè (âîçìîæíî ïåðåêëþ÷åíèå ÷åðåç
èíòåðôåéñ)

2 DI1
3 DI2 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)
4 DI3 (âèäèìî òîëüêî ñ Îïöèåé)

di.Fn Ôóíêöèÿ öèôðîâûõ âõîäîâ (äåéñòâèòåëüíà äëÿ âñåõ
âõîäîâ)

0

0 Ïðÿìàÿ
1 Èíâåðñíàÿ
2 Ôóíêöèÿ êëàâèøè-ïåðåêëþ÷àòåëÿ

fDI1

fDI2

fDI3

Ôîðñèðîâàíèå di1/2/3 (âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

0

0 Íåò ôîðñèðîâàíèÿ
1 Ôîðñèðîâàíèå ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé

èíòåðôåéñ

othr

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

bAud Ñêîðîñòü äâîè÷íîé ïåðåäà÷è èíòåðôåéñà
(âèäíî òîëüêî ñ Îïöèåé

2

0 2400 áîä
1 4800 áîä
2 9600 áîä
3 19200 áîä

Addr 1...247 Àäðåñ íà èíòåðôåéñå (âèäíî òîëüêî ñ Îïöèåé) 1

PrtY Êîíòðîëü ÷åòíîñòè äàííûõ íà èíòåðôåéñå
(âèäíî òîëüêî ñ Îïöèåé)

1

0 Êîíòðîëü ÷åòíîñòè îòñóòñòâóåò (2 ñòîï áèòà)
1 Êîíòðîëü ïî ÷åòíîñòè
2 Êîíòðîëü ïî íå÷åòíîñòè
3 Êîíòðîëü ÷åòíîñòè îòñóòñòâóåò (1 ñòîï áèò)

dELY 0...200 Çàäåðæêàñèãíàëàîòêëèêà[ms](âèäíîòîëüêîñÎïöèåé) 0

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

KS 4x-1 29 Ïàðàìåòðû êîíôèãóðàöèè



Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

Unit Åäèíèöà èçìåðåíèÿ 1

0 Áåç åäèíèöû èçìåðåíèÿ
1 °C
2 °F

dP òî÷êà (ìàêñ. ÷èñëî öèôð ïîñëå äåñÿòè÷íîé
òî÷êè)

0

0 Öèôðû ïîñëå äåñÿòè÷íîé òî÷êè îòñóòñòâóþò
1 1 öèôðà ïîñëå äåñÿòè÷íîé òî÷êè
2 2 öèôðû ïîñëå äåñÿòè÷íîé òî÷êè
3 3 öèôðû ïîñëå äåñÿòè÷íîé òî÷êè

C.dEl 0..200 Çàäåðæêà ìîäåìà [ìñ]

Äîïîëíèòåëüíîåâðåìÿçàäåðæêè,ïðåæäå÷åìïîëó÷åííîåñîîáùåíèå
áóäåòîöåíåíîñïîìîùüþModbus.Ýòîâðåìÿíåîáõîäèìî,çà
èñêëþ÷åíèåì,åñëèñîîáùåíèÿïåðåäàþòñÿíåïðåðûâíîâîâðåìÿ
ïåðåäà÷èìîäåìà

0

FrEq Ïåðåêëþ÷åíèå 50ãö/60ãö (âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

0

0 50 Hz
1 60 Hz

ICof Âûêëþ÷åíèå áëîêèðîâêè êîíòðîëëåðà (âèäíî òîëüêî ñ
ïîìîùüþ BlueControl®!)

0

0 Ñâîáîäíî
1 Áëîêèðîâàíî

IAda Áëîêèðîâêà àâòîíàñòðîéêè (âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

0

0 Ñâîáîäíî
1 Áëîêèðîâàíî

IExo Áëîêèðîâêà âíåøíåãî îïåðàöèîííîãî óðîâíÿ (âèäíî
òîëüêî ñ ïîìîùüþ BlueControl®!)

0

0 Ñâîáîäíî
1 Áëîêèðîâàíî

Pass OFF...9999 Ïàðîëü (âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ BlueControl®!) OFF

IPar Áëîêèðîâêà óðîâíÿ ïàðàìåòðà (âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

1

0 Ñâîáîäíî
1 Áëîêèðîâàíî

ICnf Áëîêèðîâêà óðîâíÿ êîíôèãóðàöèè (âèäíî òîëüêî ñ
ïîìîùüþ BlueControl®!)

1

0 Ñâîáîäíî
1 Áëîêèðîâàíî

ICal óðîâíÿ êàëèáðîâêè (âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

1

0 Ñâîáîäíî
1 Áëîêèðîâàíî

T.dis3 8 Zeichen Òåêñòîâûé äèñïëåé 3 (âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ
BlueControl®!)

T.InF1 8 Zeichen Òåêñò Inf.1(âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ BlueControl®!)
T.InF2 8 Zeichen Òåêñò Inf.2 (âèäíî òîëüêî ñ ïîìîùüþ BlueControl®!)

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

Ïàðàìåòðû êîíôèãóðàöèè 30 KS 4x-1



+ BlueControl� - òåõíè÷åñêîå ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ ñåðèè êîíòðîëëåðà
BluePort�

Äîñòóïíû 3 òåõíè÷åñêèõ ïðèñïîñîáëåíèÿ ñ ðàçëè÷íûìè
ôóíêöèîíàëüíûìè âîçìîæíîñòÿìè, îáëåã÷àþùèìè êîíôèãóðàöèþ
ïðèáîðà è óñòàíîâêó ïàðàìåòðà (ñì. ãëàâó 9: Äîáàâî÷íîå
îáîðóäîâàíèå ñ èíôîðìàöèåé çàêàçà). Â äîïîëíåíèå ê
êîíôèãóðàöèè è óñòàíîâêå ïàðàìåòðà, BlueControl� èñïîëüçóåòñÿ
äëÿ ñáîðà èíôîðìàöèè è ïðåäëàãàåò äîëãîâðåìåííóþ ïàìÿòü è
ôóíêöèè ïå÷àòè. BlueControl�

ñâÿçàí ñ ïðèáîðîì ÷åðåç èíòåðôåéñ ëèöåâîé ïàíåëè „BluePort�“ ñ
ïîìîùüþ ÏÊ (Windows 95 / 98 / NT) è àäàïòåðà ÏÊ.
Îïèñàíèå BlueControl�: 
�. #���� 8 BlueControl� ( 
����	�� 52)

4.2 Îáðàáîòêà óñòàâêè
Ñòðóêòóðà îáðàáîòêè óñòàâêè ïîêàçàíà íà ñëåäóþùåì ðèñóíêå:

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

KS 4x-1 31 Îáðàáîòêà óñòàâêè

0

Ü

Xeff

SP.2

SP.E

0/4...20 mA

Âíóòðåííÿÿ
óñòàâêà

*

Ö

SP.Hi

SP.Lo

r.SP

- LED

Âíåøíÿÿ
Óñòàâêà Âõ2

Îãðàíè÷åíèå

Rampe

Âòîðàÿ óñòàâêà

Ëèíåéíûé ñèãíàë ñòàðòóåòî îò çíà÷åíèÿ ïðîö
åññà ñî ñëåäóþùèìè ïåðåêëþ÷åíèÿìè:

-

SP/SP.2

ïåðåêëþ÷åíèå âí/âíåø óñòàâêà

- ïåðåêëþ÷åíèå
- ïåðåêëþ÷åíèå ðó÷íîé/ àâòîìàòè÷åñêèé
- â ìîìåíò âêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Ýôôåêòèâí
àÿ óñòàâêà

Èíäåêñ

ïåðåêëþ÷å íèå âíóòð/âíåø óñòàâêà
êîíôèãóðàöèÿ SP.Fn

ïåðåêëþ÷å íèå /SP SP.2

Ü
*

Ö

:
:

:

Ü

+
8

1200
1199
°C
°F

SP.2SP.E

para
func
Ada

Err



4.3 Ïðèìåðû êîíôèãóðàöèè
4.3.1 Êîíòðîëëåð Âêë. –Âûêë./ Ñèãíàëüíîå óñòðîéñòâî (îáðàòíûé)

ConF / Cntr: SP.Fn = 0
C.Fnc = 0
C.Act = 0

êîíòðîëëåð óñòàâêè
ñèãíàëüíîåóñòðîéñòâîñîäíèìâûõîäîì
èíâåðñíàÿ îïåðàöèÿ
(íàïðèìåð, ïðèëîæåíèÿ íàãðåâà)

ConF / Out.1: O.Act = 0
Y.1 = 1

ïðÿìîå äåéñòâèå Âûõ.1
óïðàâëÿþùèé âûõîä Y1 àêòèâåí

PArA / Cntr: Hys.l = 0...9999 ïåðåêëþ÷àþùàÿ ðàçíîñòü ìåíüøå SP
PArA / Cntr: Hys.H = 0...9999 ïåðåêëþ÷àþùàÿ ðàçíîñòü âûøå SP
PArA / SEtP: SP.LO = -1999...9999

SP.Hi = -1999...9999
íèçêèé ïðåäåë óñòàâêè äëÿ Weff
âûñîêèé ïðåäåë óñòàâêè äëÿ Weff

g Äëÿ ïðÿìîãî äåéñòâèÿ ñèãíàëüíîãî óñòðîéñòâà äåéñòâèå êîíòðîëëåðà
äîëæíî áûòü èçìåíåíî ( ConF / Cntr / C.Act = 1 )

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

Ïðèìåðû êîíôèãóðàöèè 32 KS 4x-1

Óñòàâêà

Âûõîä

Çíà÷åíèå ïðîöåññà

SH

InH.1InL.1 SP.LO SP SP.Hi

100%

0%

Âûõ.1Â

Âõ.1.Ê

HYS.HHYS.L



4.3.2 2-õ òî÷å÷íûé êîíòðîëëåð (èíâåðñíûé)

ConF / Cntr: SP.Fn = 0
C.Fnc = 1
C.Act = 0

êîíòðîëëåð óñòàâêè
2-õ òî÷å÷íûé êîíòðîëëåð (PID)
îáðàòíîå äåéñòâèå
(íàïðèìåð, ïðèëîæåíèÿ íàãðåâà)

ConF / Âûõ.1: O.Act = 0
Y.1 = 1

äåéñòâèå Âûõ.1: ïðÿìîå
âûõîä óïðàâëåíèÿ Y1 àêòèâåí

PArA / Cntr: Pb1 = 1...9999

ti1 = 0,1...9999
td1 = 0,1...9999
t1 = 0,4...9999

ïðîïîðöèîíàëüíàÿ ïîëîñà 1 (íàãðåâ)
â åäèíèöàõ ôèçè÷åñêîé âåëè÷èíû
(íàïð. �Ñ)
ñóììàðíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) â ñåê.
ïðîèçâîäíîå âðåìÿ 1(íàãðåâ) â
ñåê.
ìèí. âðåìÿ öèêëà 1 (íàãðåâ)

PArA / SEtP: SP.LO = -1999...9999
SP.Hi = -1999...9999

íèæíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff
âåðõíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff

g Äëÿ ïðÿìîãî äåéñòâèÿ ïîâåäåíèå êîíòðîëëåðà äîëæíî áûòü
èçìåíåíî ( ConF/ Cntr/ C.Act = 1)

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

KS 4x-1 33 Ïðèìåðû êîíôèãóðàöèè

InH.1InL.1 SP.LO SP SP.Hi

Âûõ.1Â

Âõ.1Ê
100%

0%

PB1

Óñòàâêà

Âûõîä

Çíà÷åíèå ïðîöåññà



4.3.3 3-õ òî÷å÷íûé êîíòðîëëåð (ðåëå è ðåëå)

ConF /
Cntr:

SP.Fn = 0
C.Fnc = 3
C.Act = 0

êîíòðîëëåð óñòàâêè
3-õ òî÷å÷íûé êîíòðîëëåð (2õPID)
îáðàòíîå äåéñòâèå (íàïðèìåð ïðèëîæåíèå
íàãðåâà)

ConF /
Âûõ.1:

O.Act= 0
Y.1 = 1
Y.2 = 0

äåéñòâèå Âûõ.1: ïðÿìîå
âûõîä óïðàâëåíèÿ Y1 àêòèâåí
âûõîä óïðàâëåíèÿ Y2 íå àêòèâåí

ConF /
Âûõ.2:

O.Act= 0
Y.1 = 0
Y.2 = 1

äåéñòâèå Âûõ.2: ïðÿìîå
âûõîä óïðàâëåíèÿ Y1 íå àêòèâåí
âûõîä óïðàâëåíèÿ Y2 àêòèâåí

PArA /
Cntr:

Pb1 = 1...9999
Pb2 = 1...9999
ti1 = 0,1...9999
ti2 = 0,1...9999
td1 = 0,1...9999
td2 = 0,1...9999
t1 = 0,4...9999
t2 = 0,4...9999
SH = 0...9999

ïðîïîðöèîíàëüíàÿ ïîëîñà 1 (íàãðåâ)
â åäèíèöàõ ôèçè÷åñêîé âåëè÷èíû (íàïð. �Ñ)
ïðîïîðöèîíàëüíàÿ ïîëîñà 2 (îõëàæäåíèå)
â åäèíèöàõ ôèçè÷åñêîé âåëè÷èíû (íàïð. �Ñ)
ñóììàðíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) â ñåê.
ïðîèçâîäíîå âðåìÿ 2 (îõëàæäåíèå) â ñåê.
ñóììàðíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) â ñåê.
ïðîèçâîäíîåâðåìÿ2(îõëàæäåíèå)âñåê.
ìèíèìàëüíîåâðåìÿöèêëà1(íàãðåâ)ìèí.âðåìÿ
öèêëà2(îõëàæäåíèå)íåéòðàëüíàÿçîíàâåäèíèöàõ
ôèç.êîëè÷åñòâà

PArA /
SEtP:

SP.LO=-1999...9999
SP.Hi=-1999...9999

íèæíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff
âåðõíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

Ïðèìåðû êîíôèãóðàöèè 34 KS 4x-1

InH.1InL.1 SP.LO SP SP.Hi

Âûõ.1Â

Âõ.1Ê
100%

0%

100%

0%

PB1 PB2

Out.2Â



4.3.4 3-õ òî÷å÷íûé øàãîâûé êîíòðîëëåð (ðåëå è ðåëå)

ConF/Cntr: SP.Fn = 0
C.Fnc = 4
C.Act = 0

êîíòðîëëåð óñòàâêè

3-õ òî÷å÷íûé øàãîâûé êîíòðîëëåðîáðàòíîãî
äåéñòâèå (íàïðèìåð, ïðèëîæåíèÿ íàãðåâà)

ConF/Âûõ.1: O.Act = 0
Y.1 = 1
Y.2 = 0

äåéñòâèå Âûõ.1 ïðÿìîå

âûõîä óïðàâëåíèÿ Y1 àêòèâåí

âûõîä óïðàâëåíèÿ Y2 íå àêòèâåí

ConF/ Âûõ.2: O.Act = 0
Y.1 = 0
Y.2 = 1

äåéñòâèå Âûõ.2 ïðÿìîå

âûõîä óïðàâëåíèÿ Y1 íå àêòèâåí âûõîä
óïðàâëåíèÿ Y2 àêòèâåí

PArA/Cntr: Pb1 = 1...9999
ti1 =0,1...9999
td1 =0,1...9999
t1 =0,4...9999
SH = 0...9999
tP =0,1...9999
tt = 3...9999

ïðîïîðöèîíàëüíàÿ ïîëîñà 1(íàãðåâ)

â åäèíèöàõ ôèçè÷åñêîé âåëè÷èíû (íàïð. °Ñ)

ñóììàðíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) â ñåê.

ïðîèçâîäíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) â ñåê.

ìèí. âðåìÿ öèêëà 1 (íàãðåâ)

íåéòðàëüíàÿ çîíà â åäèíèöàõ ôèç. âåëè÷èíû

ìèí. äëèíà èìïóëüñà â ñåê.

âðåìÿ äåéñòâèÿ ïðèâîäà â ñåê.

PArA/SEtP: SP.LO =-1999...9999
SP.Hi =-1999...9999

íèæíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff

âåðõíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff

g Äëÿ ïðÿìîãî äåéñòâèÿ 3-õ òî÷å÷íîãî øàãîâîãî êîíòðîëëåðà äåéñòâèå
âûõîäà êîíòðîëëåðà äîëæíî áûòü èçìåíåíî ( ConF/ Cntr/ C.Act = 1)

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

KS 4x-1 35 Ïðèìåðû êîíôèãóðàöèè

InH.1InL.1 SP.LO SP SP.Hi

Âûõ.1Â

Âõ.1Ê

Âûõ.2Â

100%

0%

100%

0%

PB1

SH

Óñòàâêà

Âûõ.1

Çíà÷åíèå ïðîöåññà

Âûõ.2



4.3.5Íåïðåðûâíûé êîíòðîëëåð (îáðàòíûé)

ConF/Cntr: SP.Fn = 0
C.Fnc = 1
C.Act = 0

êîíòðîëëåð óñòàâêè

íåïðåðûâíûé êîíòðîëëåð (PID)

oáðàòíîå äåéñòâèå

(íàïðèìåð. ïðèëîæåíèz íàãðåâà)

ConF/
Âûõ.3:

O.tYP = 1/ 2
Âûõ.0 = -1999...9999
Âûõ.1 = -1999...9999

Âûõ.3 òèïà (0/4…20mA)

ìàñøòàáèðîâàíèåàíàëîãîâîãîâûõîäà0/4mA

ìàñøòàáèðîâàíèåàíàëîãîâîãîâûõîäà20mA

PArA/Cntr: Pb1 = 1...9999

ti1 = 0,1...9999
td1 = 0,1...9999
t1 = 0,4...9999

ïðîïîðöèîíàëüíàÿ ïîëîñà 1 (íàãðåâ)

â åäèíèöàõ ôèçè÷åñêîé âåëè÷èíû (íàïð. °Ñ)

ñóììàðíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) â ñåê.

ïðîèçâîäíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) â ñåê.

ìèí. âðåìÿ öèêëà 1 (íàãðåâ)

PArA/SEtP: SP.LO = -1999...9999
SP.Hi = -1999...9999

íèæíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff

âåðõíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff

g Äëÿ ïðÿìîãî äåéñòâèÿ íåïðåðûâíîãî êîíòðîëëåðà äåéñòâèå
êîíòðîëëåðà äîëæíî áûòü èçìåíåíî ( ConF / Cntr / C.Act = 1 ).

g Äëÿ ïðåäîòâðàùåíèÿ îäíîâðåìåííîãî ïåðåêëþ÷åíèÿ âûõîäîâ
óïðàâëåíèÿ Âûõ.1 è Âûõ.2 íåïðåðûâíîãî êîíòðîëëåðà, ôóíêöèÿ
óïðàâëåíèÿ âûõîäîâ Âûõ.1 è Âûõ.2 äîëæíà áûòü îòêëþ÷åíà ( ConF/
Out.1 è Out.2/ Y.1 è Y.2 = 0 ).

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

Ïðèìåðû êîíôèãóðàöèè 36 KS 4x-1

InH.1InL.1 SP.LO SP SP.Hi

Âûõ.3Â

Âõ.1Ê

20 mA

0/4 mA

PB1



4.3.6 Êîíòðîëëåð � - Y – Off / 2-õ òî÷å÷íûé êîíòðîëëåð ñ
ïðåäêîíòàêòîì

ConF/Cntr: SP.Fn = 0
C.Fnc = 2
C.Act = 0

êîíòðîëëåð óñòàâêè

Ä - Y – Off -îíòðîëëåð

îáðàòíîãî äåéñòâèÿ

(íàïðèìåð, ïðèëîæåíèÿ íàãðåâà)

ConF/ Âûõ.1: O.Act = 0
Y.1 = 1
Y.2 = 0

äåéñòâèå Âûõ.1 ïðÿìîå

âûõîä óïðàâëåíèÿ Y1 àêòèâåí

âûõîä óïðàâëåíèÿ Y2 íå àêòèâåí

ConF/ Âûõ.2: O.Act = 0
Y.1 = 0
Y.2 = 1

äåéñòâèå Âûõ.2 ïðÿìîå

âûõîä óïðàâëåíèÿ Y1 íå àêòèâåí

âûõîä óïðàâëåíèÿ Y2 àêòèâåí

PArA/Cntr: Pb1 = 1...9999

ti1 = 0,1...9999
td1 = 0,1...9999
t1 = 0,4...9999
SH = 0...9999
d.SP = -1999...9999

ïðîïîðöèîíàëüíàÿ ïîëîñà 1 (íàãðåâ)

â åäèíèöàõ ôèçè÷åñêîé âåëè÷èíû (íàïð. °Ñ)

ñóììàðíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) â ñåê.

ïðîèçâîäíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) â ñåê.

ìèí. âðåìÿ öèêëà 1 (íàãðåâ)

ïåðåêëþ÷àþùàÿ ðàçíîñòü òî÷êà
ïåðåêëþ÷åíèÿ ðàçäåëåíèÿ çíà÷åíèé
ïðåäêîíòàêòà. Ä - Y – Off - åäèíèöàõ
ôèçè÷åñêîé âåëè÷èíû

PArA/SEtP: SP.LO = -1999...9999
SP.Hi = -1999...9999

íèæíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff

âåðõíÿÿ ãðàíèöà óñòàâêè äëÿ Weff

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

KS 4x-1 37 Ïðèìåðû êîíôèãóðàöèè

InH.1InL.1 SP.LO SP SP.Hi

Âûõ.1Â

Âõ.1Ê
100%

0%

PB1

Âûõ.2Â

d.SPSH



4.3.7 Èçìåðåíèå çíà÷åíèÿ âûõîäà

ConF/Âûõ.3/4: O.tYP = 1
O.tYP = 2
O.tYP = 3
O.tYP = 4
Âûõ.0 = -1999...9999
Âûõ .1 = -1999...9999
0.Src = 3

Âûõ.3/ 4 0...20mA íåïðåðûâíûé

Âûõ.3/ 4 4...20mA íåïðåðûâíûé

Âûõ.3/ 4 0...10V íåïðåðûâíûé

Âûõ.3/ 4 2...10V íåïðåðûâíûé

ìàñøòàá Âûõ.3/ 4 äëÿ 0/4 mA èëè 0/2V
ìàñøòàá Âûõ.3/4 äëÿ 20 mA èëè 10V
èñòî÷íèêîì ñèãíàëà äëÿ Âûõ.3/4 ÿâëÿåòñÿ
çíà÷åíèå ïðîöåññà

Óðîâåíü êîíôèãóðàöèè

Ïðèìåðû êîíôèãóðàöèè 38 KS 4x-1

Ôèçè÷.
âåëè÷èíà

mA / VÔèçè÷. âåëè÷èíà

Âûõ.1

Âûõ.0

0/4mA
0/2V

20mA
10V

1

4
5
6

7
8
9

10

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

17

(16)

+

L

N
2

3

}90...250VAC
24VUC

U

U

11

12

13

14

15

Âûõ.3

Âûõ.4
Âõ.1

15



5 Óðîâåíü óñòàíîâêè ïàðàìåòðîâ

Îáçîð ïàðàìåòðîâ
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g Âîçâðàò ê íà÷àëó ãðóïïû - íàæàòèåì êëàâèøè Ùâ òå÷åíèè 3 ñåê.
Åñëè â òå÷åíèè 30 ñåê. íå ïðîèçîéäåò èñïîëíåíèå êîìàíäû êëàâèøè,
òî êîíòðîëëåð
âîçâðàùàåòñÿ ê âûñâå÷èâàíèþ íà äèñïëåå çíà÷åíèÿ ïðîöåññà è óñòàâêè
(òàéìàóò = 30 ñåê.)

Óðîâåíü óñòàíîâêè ïàðàìåòðîâ

KS 4x-1 39

PArA Óðîâåíü óñòàíîâêè ïàðàìåòðîâ
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Pb1 SP.Lo SP.01 InL.1 Inl.2 L.1

Pb2 SP.Hi Pt.01 OuL.1 OuL.2 H.1

ti1 SP.2 SP.02 InH.1 InH.2 HYS.1

ti2 r.SP Pt.02 OuH.1 OuH.2 L.2

td1 t.SP SP.03 tF.1 H.2

td2 Pt.03 HYS.2

t1 SP.04 dEl.2

t2 Pt.04 L.3

SH H.3

d.SP HYS.3

tP HC.A

tt

Y2

Y.Lo

Y.Hi

Y0

Ym.H

L.Ym



5.1 ïàðàìåòðîâ

Cntr

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

Pb1 1...9999 1 Ïðîïîðöèîíàëüíàÿ ïîëîñà 1 (íàãðåâ) â åä. ôèç.
âåëè÷èíû (íàïð. °Ñ)

100

Pb2 1...9999 1 Ïðîïîðöèîíàëüíàÿ ïîëîñà 2 (îõëàæäåíèå) â åä.
ôèç. âåëè÷èíû (íàïð. °Ñ)

100

ti1 OFF/0,1...9999 Ñóììàðíîå âðåìÿ äåéñòâèÿ 1 (íàãðåâ) [ñ.] 180

ti2 OFF/0,1...9999 Ñóììàðíîå âðåìÿ äåéñòâèÿ 2 (îõëàæäåíèå) [ñ.] 180

td1 OFF/0,1...9999 Ïðîèçâîäíîå âðåìÿ 1 (íàãðåâ) [ñ.] 180

td2 OFF/0,1...9999 Ïðîèçâîäíîå âðåìÿ 2 (îõëàæäåíèå) [ñ.] 180

t1 0,08...9999 Ìèíèìàëüíîå âðåìÿ öèêëà 1 (íàãðåâ)) [ñ.]
Ìèíèìàëüíûé èìïóëüñ 1/4õt1

10

t2 0,08...9999 Ìèíèìàëüíîå âðåìÿ öèêëà 2 (îõëàæäåíèå) [ñ.]
Ìèíèìàëüíûé èìïóëüñ 1/4õt1

10

SH 0...9999 Íåéòðàëüíàÿ çîíà èëè ïåðåêëþ÷àþùàÿ ðàçíîñòü
äëÿ âêë/âûêë óïðàâëåíèÿ (åä. ôèçè÷åñêîé
âåëè÷èíû)

2

d.SP -1999...9999 Âûáîð òî÷êè ñðàáàòûâàíèÿ äëÿ äîïîëíèòåëüíîãî
êîíòàêòà ?/Y/Off [åä. ôèçè÷åñêîé âåëè÷èíû]

100

tP OFF/0,02...9999 Ìèíèìàëüíûé èìïóëüñ (ñ.) OFF

tt 3...9999 Âðåìÿ ðàáîòû ìîòîðà (ñ.) 60

Y.2 -100...100 2-ÿ êîððåêòèðóþùàÿ ïåðåìåííàÿ 0

Y.Lo -105...105 Íèæíèé ïðåäåë âûõîäà [%] 0

Y.Hi -105...105 Âåðõíèé ïðåäåë âûõîäà [%] 100

Y.0 -100...100 Ðàáî÷àÿ òî÷êà äëÿ êîððåêòèðóþùåé ïåðåìåííîé
[%]

0

Ym.H -100...100 Îãðàíè÷åíèå ñðåäíåãî çíà÷åíèÿ Ym [%] 5

L.Ym 0...9999 Ìàêñ. îòêëîíåíèå xw ïðè íà÷àëå âû÷èñëåíèÿ
ñðåäíåãî çíà÷åíèÿ (åä. ôèçè÷åñêîé âåëè÷èíû)

8

1 Äåéñòâèòåëüíî äëÿ ConF/ othr/ DP = 0. Ïðè DP = 1/ 2/ 3 òàêæå 0,1 /
0,01 / 0,001 âîçìîæíî.

SEtP

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷à
íèþ

SP.LO -1999...9999 Íèæíèé ïðåäåë óñòàâêè äëÿ Weff -100

SP.Hi -1999...9999 Âåðõíèé èæíèé ïðåäåë óñòàâêè äëÿ Weff 1200

SP.2 -1999...9999 Óñòàâêà 2 0

r.SP OFF/0,01...9999 Ãðàäèåíò óñòàâêè [/ìèí.] OFF

t.SP 0...9999 Âðåìÿ òàéìåðà [ìèí] 5

SP -1999...9999 Óñòàâêà (âèäèìà òîëüêî ñ ïîìîùüþ BlueControl®!) 0

g SP.LO è SP.Hi äîëæíû áûòü â ïðåäåëàõ rnGH è rnGL êîíôèãóðàöèÿ>Ñòðàíèöà

êîíòðîëëåðà ñì. 23

Óðîâåíü óñòàíîâêè ïàðàìåòðîâ

ïàðàìåòðîâ 40 KS 4x-1



ProG

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àí
èþ

SP.01 -1999...9999 Óñòàâêà êîíöà ñåãìåíòà 1 100 1

Pt.01 0...9999 Âðåìÿ ñåãìåíòà 1 [ìèí] 10 2

SP.02 -1999...9999 Óñòàâêà êîíöà ñåãìåíòà 2 100 1

Pt.02 0...9999 Âðåìÿ ñåãìåíòà 2 [ìèí] 10 2

SP.03 -1999...9999 Óñòàâêà êîíöà ñåãìåíòà 3 200 1

Pt.03 0...9999 Âðåìÿ ñåãìåíòà 3 [ìèí] 10 2

SP.04 -1999...9999 Óñòàâêà êîíöà ñåãìåíòà 4 200 1

Pt.04 0...9999 Âðåìÿ ñåãìåíòà 4 [ìèí] 10 2

1 Åñëè SP.01… SP.04 = OFF (âûêëþ÷åíî), òîãäà ñëåäóþùèå íèæå
ïàðàìåòðû íå ïîêàçûâàþòñÿ

2 Åñëè óñòàâêà êîíöà ñåãìåíòà = OFF (âûêëþ÷åíî), òîãäà âðåìÿ
ñåãìåíòà íåâèäèìî

InP.1

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àí
èþ

InL.1 -1999...9999 Âõîäíîåçíà÷åíèåäëÿíèæíåéòî÷êè
ìàñøòàáèðîâàíèÿ

0

OuL.1 -1999...9999 Âûâîäèìîåçíà÷åíèåäëÿíèæíåéòî÷êè
ìàñøòàáèðîâàíèÿ

0

InH.1 -1999...9999 Âõîäíîåçíà÷åíèåäëÿâåðõíåéòî÷êè
ìàñøòàáèðîâàíèÿ

20

OuH.1 -1999...9999 Âûâîäèìîåçíà÷åíèåäëÿâåðõíåéòî÷êè
ìàñøòàáèðîâàíèÿ

20

t.F1 0,0...999,9 Ïîñòîÿííàÿ âðåìåíè ôèëüòðà [c.] 0,5

InP.2

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àí
èþ

InL.2 -1999...9999 Âõîäíîå çíà÷åíèå äëÿ íèæíåé òî÷êè
ìàñøòàáèðîâàíèÿ

0

OuL.2 -1999...9999 Âûâîäèìîåçíà÷åíèåäëÿíèæíåéòî÷êè
ìàñøòàáèðîâàíèÿ

0

InH.2 -1999...9999 Âõîäíîå çíà÷åíèå äëÿ âåðõíåé òî÷êè
ìàñøòàáèðîâàíèÿ

50

OuH.2 -1999...9999 Âûâîäèìîåçíà÷åíèåäëÿâåðõíåéòî÷êè
ìàñøòàáèðîâàíèÿ

50

Óðîâåíü óñòàíîâêè ïàðàìåòðîâ

KS 4x-1 41 ïàðàìåòðîâ



Lim

Èìÿ Äèàïàçîí
çíà÷åíèÿ

Îïèñàíèå Ïî
óìîë÷àí
èþ

L.1 -1999...9999 Íèæíèé ïðåäåë 1 10

H.1 -1999...9999 Âåðõíèé ïðåäåë 1 10

HYS.1 0...9999 Ïðåäåë ãèñòåðåçèñà 1 1

L.2 -1999...9999 Íèæíèé ïðåäåë 2 OFF

H.2 -1999...9999 Âåðõíèé ïðåäåë 2 OFF

HYS.2 0...9999 Ïðåäåë ãèñòåðåçèñà 2 1

L.3 -1999...9999 Íèæíèé ïðåäåë 3 OFF

H.3 -1999...9999 Âåðõíèé ïðåäåë 3 OFF

HYS.3 0...9999 Ïðåäåë ãèñòåðåçèñà 3 1

HC.A -1999...9999 Îãðàíè÷åíèå òîêà íàãðåâà [A] 50

g Ñáðîñ êîíôèãóðàöèè êîíòðîëëåðà ê çàâîäñêèì óñòàíîâêàì (ïî
óìîë÷àíèþ) > ãëàâà 11.1 (ñòð.61)

Óðîâåíü óñòàíîâêè ïàðàìåòðîâ

ïàðàìåòðîâ 42 KS 4x-1



5.2 Ìàñøòàáèðîâàíèå âõîäà
Ïðè èñïîëüçîâàíèè òîêà, íàïðÿæåíèÿ èëè ñîïðîòèâëåíèÿ êàê âõîäíûõ
ïåðåìåííûõ äëÿ InP.1, InP.2 è/èëèr InP.3 íåîáõîäèìî
ìàñøòàáèðîâàíèå âõîäíûõ âåëè÷èí è äèñïëåÿ íà óðîâíå óñòàíîâêè
ïàðàìåòðîâ. Ñïåöèôèêàöèÿ âõîäíîé âåëè÷èíû äëÿ íèæíåé è âåðõíåé òî÷åê
ìàñøòàáèðîâàíèÿ ïðåäñòàâëÿåòñÿ â âèäå ñîîòâåòñòâóþùåé ýëåêòðè÷åñêîé
åäèíèöû (ìÀ/V/�)

5.2.1 Âõîä Inp.1 è InP.3

g Ïàðàìåòðû InL.x , OuL.x, InH.x è OuH.x âèäèìû òîëüêî åñëè
âûáðàíî ConF / InP.x / Corr = 3. Â äîïîëíåíèå ê ýòèì íàñòðîéêàì,
InL.x è InH.x ìîãóò áûòü ïîäñòðîåíû â äèàïàçîíå îïðåäåëåííîì
âûáîðîì (0...20mA / 0...10V / �) S.tYP .

a Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ ïðåäîïðåäåëåííîãî ìàñøòàáèðîâàíèÿ ñ
òåðìîïàðîé è ðåçèñòèâíûì òåðìîìåòðîì (Pt100) óñòàíîâêè äëÿ InL.x
è OuL.x è äëÿ InH.x è OuH.x äîëæíû èìåòü îäíè è òå æå çíà÷åíèÿ.

g Èçìåíåíèÿ ìàñøòàáèðîâàíèÿ âõîäà íà óðîâíå êàëèáðîâêè (r ñòð
44) âûñâå÷èâàþòñÿ ìàñøòàáèðîâàíèåì âõîäà, íà óðîâíå óñòàíîâêè
ïàðàìåòðîâ. Ïîñëå ñáðîñà êàëèáðîâêè (OFF), ïàðàìåòðû
ìàñøòàáèðîâàíèÿ ñáðàñûâàþòñÿ ê çíà÷åíèÿì ïî óìîë÷àíèþ.

5.2.2 Âõîä InP.2

Â äîïîëíåíèå ê ýòèì óñòàíîâêàì InL.2 è InH.2 ìîãóò áûòü ïîäñòðîåíû â
äèàïàçîíå(0...20/ 50mA/�) îïðåäåëåííûì âûáîðîì S.tYP.

Óðîâåíü óñòàíîâêè ïàðàìåòðîâ

KS 4x-1 43 Ìàñøòàáèðîâàíèå âõîäà

mA/V

Ôèç.
âåëè÷èíà

mA / V Ôèç. âåëè÷èíà

OuH.x

OuL.x

InH.xInL.x

S.tYP Âõîäíîé ñèãíàë InL.x OuL.x InH.x OuH.x
30

(0...20mA)
0 … 20 mA 0 ëþáîé 20 ëþáîé

4 … 20 mA 4 ëþáîé 20 ëþáîé

40
(0...10V)

0 … 10 V 0 ëþáîé 10 ëþáîé

2 … 10 V 2 ëþáîé 10 ëþáîé

S.tYP Âõîäíîé ñèãíàë InL.2 OuL.2 InH.2 OuH.2

30 0 … 20 mA 0 ëþáîé 20 ëþáîé

31 0 … 50 mA 0 ëþáîé 50 ëþáîé



6 Óðîâåíü êàëèáðîâêè

g Êîððåêöèÿ èçìåðåííîãî çíà÷åíèÿ (CAL) âèäèìà òîëüêî åñëè âûáðàí
ConF / InP.1 / Corr=1 èëè 2. Èçìåðåííîå çíà÷åíèå ìîæåò áûòü
ñîãëàñîâàíî â ãðàäóèðîâî÷íîì ìåíþ (CAL). Äîñòóïíû äâà ìåòîäà:

Óðîâåíü êàëèáðîâêè

44 KS 4x-1

X

Ñòàíäàðòíàÿ óñòàíîâêà

2-õ òî÷å÷íàÿ êîððåêöèÿ ñìåùåíèÿ

InL.1 InH.1

OuL.1new

OuH.1new

äèñïëåé

OuH.1old

OuL.1old

2-õ òî÷å÷íàÿ êîððåêöèÿ ( ConF/ InP.1 / Corr = 2):
Âîçìîæíà âíå ïðîöåññà ïðè ìîäåëèðîâàíèè çíà÷åíèÿ ïðîöåññà

X

Ñòàíäàðòíàÿ óñòàíîâêà

Êîððåêöèÿ ñìåùåíèÿ

InL.1

OuL.1new

äèñïëåé

OuL.1old

Êîððåêöèÿ ñìåùåíèÿ ( ConF/ InP.1/ Corr =1):
Âîçìîæíà âî âðåìÿ ïðîöåññà



Êîððåêöèÿ ñìåùåíèÿ ( ConF/ InP.1 / Corr =1 ):

InL.1: Âõîäíàÿ âåëè÷èíà òî÷êè ìàñøòàáèðîâàíèÿ âûäåëåíà.
Îïåðàòîð äîëæåí æäàòü, ïîêà ïðîöåññ óñïîêîèòñÿ.
Âïîñëåäñòâèè, îïåðàòîð ïîäòâåðæäàåò âõîäíóþ âåëè÷èíó,
íàæèìàÿ êëàâèøó Ù.

OuL.1: Çíà÷åíèå äèñïëåÿ òî÷êè ìàñøòàáèðîâàíèÿ âûäåëåíî. Ïåðåä
êàëèáðîâêîé, OuL.1 ����� InL.1. '�����
� �
��� 	
����	��
������	� �	
����, ���	��� ����	7	 ÈÌ . ��

���
��		 
�
�
���������� ������	� �	
����, ���	��� ����	7� Ù .

Óðîâåíü êàëèáðîâêè
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r

Ì

Ù
3 sec.

r PArA

CALrÙr InP.1 Ùr InL.1r r Ù

r

:

OuL.1r r Ù

Endr r Ù

Ì
È

1200
1199
°C
°F

SP.2SP.E

para
func
Ada

Err



2-õ òî÷å÷íàÿ êîððåêöèÿ ( ConF/ InP.1 / Corr = 2):

InL.1: Âûñâå÷èâàåòñÿ âõîäíîå çíà÷åíèå íèæíåé òî÷êè ìàñøòàáèðîâàíèÿ.
Îïåðàòîð äîëæåí íàñòðîèòü íèæíþþ âõîäíóþ âåëè÷èíó
ïîñðåäñòâîì ïðîãðàììû, ìîäåëèðóþùåé çíà÷åíèå ïðîöåññà è
ïîäòâåðäèòü âõîäíóþ âåëè÷èíó, íàæèìàÿ êëàâèøó Ù.

OuL.1: Âûñâå÷èâàåòñÿ çíà÷åíèå íèæíåé òî÷êè ìàñøòàáèðîâàíèÿ.
Ïåðåä êàëèáðîâêîé OuL.1 ðàâíî InL.1. Îïåðàòîð ìîæåò
êîððåêòèðîâàòü íèæíåå çíà÷åíèå äèñïëåÿ, íàæèìàÿ êëàâèøè
ÈÌ
Âïîñëåäñòâèè îí ïîäòâåðæäàåò çíà÷åíèå äèñïëåÿ íàæàòèåìÙ

InH.1: Âûñâå÷èâàåòñÿ âõîäíàÿ âåëè÷èíà âåðõíåé òî÷êè ìàñøòàáèðîâàíèÿ.
Îïåðàòîð äîëæåí íàñòðîèòü âåðõíþþ âõîäíóþ âåëè÷èíó
ïîñðåäñòâîì ïðîãðàììû, ìîäåëèðóþùåé çíà÷åíèå ïðîöåññà è
ïîäòâåðäèòü âõîäíóþ âåëè÷èíó, íàæèìàÿ êëàâèøó Ù .

OuH.1: Âûñâå÷èâàåòñÿ çíà÷åíèå âåðõíåé òî÷êè ìàñøòàáèðîâàíèÿ. Ïåðåä
êàëèáðîâêîé OuH.1 ðàâíî InH.1. Îïåðàòîð ìîæåò êîððåêòèðîâàòü
âåðõíåå çíà÷åíèå äèñïëåÿ, íàæèìàÿ êëàâèøèÈÌ. Âïîñëåäñòâèè
îí ïîäòâåðæäàåò çíà÷åíèå äèñïëåÿ íàæàòèåìÙ

g Ïàðàìåòðû (OuL.1, OuH.1) èçìåíÿåìûå íà óðîâíå CAL ìîãóò áûòü
ñáðîøåíû ïóòåì ïîäñòðîéêè ïàðàìåòðîâ, íàõîäÿùèõñÿ ïîä íèæíèì
ïîäñòðîå÷íûì çíà÷åíèåì (OFF) ïóòåì êëàâèøè äåêðåìåíòà Ì.

Óðîâåíü êàëèáðîâêè

46 KS 4x-1

1200
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È



7 Ïðîãðàììàòîð

Óñòàíîâêà ïðîãðàììàòîðà:
×òîáû èñïîëüçîâàòü êîíòðîëëåð êàê ïðîãðàììàòîð, âûáåðèòå ïàðàìåòð
SP.Fn = 1 â ìåíþ ConF (ñòðàíèöà 21). Ïðîãðàììèðóþùåå óñòðîéñòâî
ñòàðòóåò ÷åðåç îäèí èç öèôðîâûõ âõîäîâ di1.. 3. Êàêîé âõîä äîëæåí
èñïîëüçîâàòüñÿ äëÿ òîãî, ÷òîáû ñòàðòîâàòü ïðîãðàììèðóþùåå óñòðîéñòâî,
îïðåäåëÿåòñÿ âûáîðîì ïàðàìåòðà P.run = 2 / 3 / 4 â ìåíþ ConF
ñîîòâåòñòâåííî.
( ñòðàíèöà 23).
Äëÿ íàçíà÷åíèÿ çàâåðøåíèÿ ïðîãðàììû êàê öèôðîâîãî ñèãíàëà íà îäíîì
èç âûõîäîâ ðåëå, ïàðàìåòð P. End = 1 äîëæåí áûòü âûáðàí äëÿ
ñîîòâåòñòâóþùåãî âûõîäà Âûõ.1... Âûõ3 â ìåíþ ConF (ñòðàíèöà 26, 27).

Íàñòðîéêà ïàðàìåòðà ïðîãðàììàòîðà:

Äëÿ ïîëüçîâàòåëÿ äîñòóïåí ïðîãðàììàòîð ñ 4 ñåãìåíòàìè. Îïðåäåëèòå
ïðîäîëæèòåëüíîñòü ñåãìåíòà.. Pt.01 .. Pt.04 (â ìèíóòàõ) è öåëåâóþ óñòàâêó
ñåãìåíòà SP.01 ..SP.04 äëÿ êàæäîãî ñåãìåíòà â ìåíþ PArA (ñòðàíèöà 40).

Ñòàðò/îñòàíîâ ïðîãðàììàòîðà:
Ñòàðò ïðîãðàììàòîðà âûïîëíÿåòñÿ öèôðîâûì ñèãíàëîì íà âõîäå di1.. 3,
âûáðàííîì â ïàðàìåòðå P.run (ñòðàíèöà 23).
Ïðîãðàììèðóþùåå óñòðîéñòâî âû÷èñëÿåò ãðàäèåíò îò óñòàâêè êîíöà
ñåãìåíòà è âðåìåíè ñåãìåíòà. Ýòîò ãðàäèåíò âñåãäà äåéñòâèòåëåí. Îáû÷íî
ïðîãðàììèðóþùåå óñòðîéñòâî ñòàðòóåò ïåðâûé ñåãìåíò ñî çíà÷åíèÿ
ïðîöåññà. Èç-çà ýòîãî ýôôåêòèâíîå âðåìÿ âûïîëíåíèÿ ïåðâîãî ñåãìåíòà
ìîæåò îòëè÷àòüñÿ îò óñòàíîâëåííîãî íà óðîâíå PArA, âðåìåíè ñåãìåíòà
(çíà÷åíèå ïðîöåññà ¹ óñòàâêà).
Ïîñëå çàâåðøåíèÿ ïðîãðàììû, êîíòðîëëåð ïðîäîëæàåò óïðàâëåíèå ñ öåë-
åâîé óñòàâêîé, óñòàíîâëåííîé ïîñëåäíåé.
Åñëè ïðîãðàììà îñòàíîâëåíà â ïðîöåññå âûïîëíåíèÿ (ñèãíàë ñ öèôðîâîãî
ââîäà di1.. 3 óáðàí), ïðîãðàììàòîð âîçâðàùàåòñÿ ê íà÷àëó ïðîãðàììû è
æäåò íîâîãî ñèãíàëà ïóñêà.

Ïðîãðàììàòîð

KS 4x-1 47

W,X

W,X W

SP.01

Pt.01

SP.02

Pt.02

SP.03

Pt.03

SP.04

Pt.04 t



+ Èçìåíåíèå ïàðàìåòðà ïðîãðàììû âî âðåìÿ åå èñïîëíåíèÿ
âîçìîæíî.

Èçìåíåíèå âðåìåíè ñåãìåíòà:
Èçìåíåíèå âðåìåíè ñåãìåíòà ïðèâîäèò ê ïåðåðàñ÷åòó òðåáóåìîãî
ãðàäèåíòà. Êîãäà âðåìÿ ñåãìåíòà óæå èñòåêëî, ñòàðò ñ íîâîãî ñåãìåíòà
âûïîëíÿåòñÿ íåïîñðåäñòâåííî ñ òîãî ìåñòà, ãäå óñòàâêà èçìåíÿåòñÿ ñ
øàãîì.

Èçìåíåíèå óñòàâêè êîíöà ñåãìåíòà:
Èçìåíåíèå óñòàâêè ïðèâîäèò ê ïåðåðàñ÷åòó òðåáóåìîãî ãðàäèåíòà, ÷òîáû
äîñòèãíóòü íîâîé óñòàâêè â òå÷åíèå âðåìåíè ïîêîÿ ñåãìåíòà, â
ñîîòâåòñòâèè ñ ÷åì ìîæåò èçìåíèòüñÿ íåîáõîäèìûé çíàê ïîëÿðíîñòè
ãðàäèåíòà.

Ïðîãðàììàòîð

48 KS 4x-1



8 Òàéìåð
8.1 Íàñòðîéêà òàéìåðà

8.1.1 Ðåæèìû ðàáîòû
Ïîëüçîâàòåëþ äîñòóïíû 6 ðàçëè÷íûõ ðåæèìîâ òàéìåðà. Íåîáõîäèìûé ðåæèì
òàéìåðà ìîæåò áûòü óñòàíîâëåí ÷åðåç ïàðàìåòð SP.Fn â ìåíþ Conf (ñòðàíèöà 21).

Ðåæèì 1 (—-)
Ïîñëå ñòàðòà òàéìåðà, óïðàâëåíèå
îñóùåñòâëÿåòñÿ ê ïîäñòðîåííîé óñòàâêå.
Òàéìåð (t.SP) ðàáîòàåò, êàê òîëüêî
çíà÷åíèå ïðîöåññà âõîäèò èëè ïîêèäàåò
çîíó âîêðóã óñòàâêè (x = SP±b.ti). Ïîñëå
èñòå÷åíèÿ òàéìåðà, âîçâðàò êîíòðîëëåðà ê
Y2.End è óñòàâêà âûâîäèòñÿ ïîî÷åðåäíî â
íèæíåé ñòðîêå äèñïëåÿ.

Ðåæèì 2 (····)
Ðåæèì 2 ñîîòâåòñòâóþò ðåæèìó 1, çà
èñêëþ÷åíèåì òîãî, ÷òî óïðàâëåíèå
ïðîäîëæàåòñÿ ñ ñîîòâåòñòâóþùåé óñòàâêîé
ïîñëå èñòå÷åíèÿ òàéìåðà (t.SP).

Ðåæèì 3 (-)
Ïîñëå çàïóñêà òàéìåðà, óïðàâëåíèå
îñóùåñòâëÿåòñÿ ê ïîäñòðîåííîé óñòàâêå. Òàéìåð
(t.SP) ñòàðòóåò íåìåäëåííî ïîñëå ïåðåêëþ÷åíèÿ.
Ïîñëå èñòå÷åíèÿ òàéìåðà, êîíòðîëëåð
âûêëþ÷àåòñÿ. End è óñòàâêà âûâîäÿòñÿ
ïîî÷åðåäíî â íèæíåé ñòðîêå äèñïëåÿ.

Ðåæèì 4 (····)
Ðåæèì 4 ñîîòâåòñòâóþò ðåæèìó 3, çà
èñêëþ÷åíèåì òîãî, ÷òî óïðàâëåíèå
ïðîäîëæàåòñÿ ñ ñîîòâåòñòâóþùåé óñòàâêîé ïî-
ñëå èñòå÷åíèÿ òàéìåðà (t.SP).

Ðåæèì 5 (çàäåðæêà)
Òàéìåð ñòàðòóåò íåìåäëåííî. Âûõîä
êîíòðîëëåðà îñòàåòñÿ íà Y2. Ïîñëå
èñòå÷åíèÿ òàéìåðà (t.SP), óïðàâëåíèå
íà÷èíàåòñÿ ñ ïîäñòðîåííîé óñòàâêîé.

Ðåæèì 6
Ïîñëå ïåðåêëþ÷åíèÿ óñòàâêè (SP® SP.2),
óïðàâëåíèå ê SP.2. Òàéìåð (t.SP) ñòàðòóåò,
êîãäà çíà÷åíèå ïðîöåññà âõîäèò â
îòðåãóëèðîâàííóþ çîíó âîêðóã óñòàâêè (x =
SP.2 ± b.ti). Ïîñëå èñòå÷åíèÿ âðåìåíè âîçâðàò
êîíòðîëëåðà ê SP.End è óñòàâêà ïîêàçûâàþòñÿ
ïîî÷åðåäíî â íèæíåé ñòðîêå äèñïëåÿ.

Òàéìåð

KS 4x-1 49 Íàñòðîéêà òàéìåðà

Start

1

t.SP

End

2

SP b.ti_u

u

blinks

run run

blinks

ò

SP

Start t.SP

3

4

Endrun run

blinks

ò

SP

Start t.SP

Endrun

blinks

ò

SP

Start t.SP

SP SP
blinks

u

u

SP.2 b.ti_

Endrun run

SP.2



8.1.2 Çîíà äîïóñêà
Ðåæèìû òàéìåðà 1,2 è 6 ñíàáæåíû ñâîáîäíî ðåãóëèðóåìîé çîíîé äîïó-
ñêà. Çîíà äîïóñêà âîêðóã óñòàâêè ìîæåò áûòü îòðåãóëèðîâàíà ÷åðåç
ïàðàìåòð b.ti â ìåíþ Conf (x = SP.2 ± b.ti)
(ñòðàíèöà 21).

8.1.3 Ñòàðò òàéìåðà
Äëÿ ñòàðòà òàéìåðà âîçìîæíû ðàçëè÷íûå ïðîöåäóðû:

Ñòàðò ÷åðåç LOGI Ðåæèì

Y2
=

SP.2
=

1 2 3 4 5 6

Y / Y2 Ïåðåêëþ÷åíèå
÷åðåç öèôðîâîé ââîä
1

di1 2 x d d d d d -
di2 3 x d d d d d -
di3 4 x d d d d d -

SP / SP.2 Ïåðåêëþ÷åíèå
÷åðåç öèôðîâîé ââîä 1

di1 x 2 - - - - - d

di2 x 3 - - - - - d

di3 x 4 - - - - - d

Íàæàòèå êëàâèøè Ò 6 x d d d d d -
Âêëþ÷åíèå ïèòàíèÿ 0 x d d d d d -

x 0 - - - - - d

Èçìåíÿÿ t.ti (��
7	������

�����	
���� ��
����)

x x d d d d d d

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ
(åñëè èìååòñÿ)

x x d d d d d d

1 � ��	 	
�
���
���		 �	%�
�
#
 �&
��, ��
��
	��
�������� di.Fn = 2 (ConF/LOGI) (����	7� %����		)
x áåçðàçëè÷íî

Òàéìåð

Íàñòðîéêà òàéìåðà 50 KS 4x-1



8.1.4 Ñèãíàë îêîí÷àíèÿ
Åñëè îäíî èç ðåëå äîëæíî ïåðåêëþ÷àòüñÿ ïîñëå èñòå÷åíèÿ òàéìåðà, â
ìåíþ ConF äëÿ ñîîòâåòñòâóþùåãî âûõîäà Âûõ.1 … Âûõ.3 äîëæíû áûòü
âûáðàíû ïàðàìåòð TimE = 1 è èíâåðñíîå äåéñòâèå O.Act = 1 (ñòðàíèöà
25,26). Åñëè âûáðàíî ïðÿìîå äåéñòâèå, ñîîòâåòñòâóþùèé âûõîä
ñèãíàëèçèðóåò àêòèâíûé òàéìåð.

8.2 Îïðåäåëåíèå âðåìåíè ðàáîòû òàéìåðà
Âðåìÿ ðàáîòû òàéìåðà ìîæåò áûòü îïðåäåëåíî ÷åðåç ïàðàìåòð t.SP â
ìåíþ PArA. Âðåìÿ âûïîëíåíèÿ òàéìåðà äîëæíî áûòü îïðåäåëåíî â
ìèíóòàõ ñ îäíîé öèôðîé ïîñëå äåñÿòè÷íîé òî÷êè (0,1 ìèíóòû = 6 ñåêóíä).
Ïî âûáîðó, âðåìÿ âûïîëíåíèÿ òàéìåðà ìîæåò áûòü îïðåäåëåíî
íåïîñðåäñòâåííî íà ðàñøèðåííîì îïåðàöèîííîì óðîâíå (ãëàâà 8.3).

8.3 Çàïóñê òàéìåðà
Â çàâèñèìîñòè îò êîíôèãóðàöèè, òàéìåð
ñòàðòóåò ñëåäóþùèìè ñïîñîáàìè:
w 
��	� 	� �	%�
��& �&
�
� di1.. 3
w �����	�� ����	7	 ?
w ������� �
���
���� (9	���	�

�������
)
w 	������	�� ������	 ���
�� t.ti > 0

(��
7	������ 
�����	
���� ��
����)
w ����� �

���
��������� 	����%��


Äèñïëåé:

Ñâåòîäèîä Ðàáîòà Îáîçíà÷åíèå
ìèãàåò -òàéìåð ñòàðòîâàë

-òàéìåð äî ñèõ ïîð íå ðàáîòàë
ãîðèò -òàéìåð ñòàðòîâàë

-òàéìåð ðàáîòàåò
âûêëþ÷åí
(End è óñòàâêà
âûñâå÷èâàþòñÿ
ïîî÷åðåäíî)

-òàéìåð âûêëþ÷åí
-òàéìåð çàâåðøèëñÿ
-óäàëåíèå âûñâå÷èâàíèÿ End íàæàòèåì
êëàâèøè

g Ïðè àêòèâíîì òàéìåðå, âðåìÿ ìîæåò áûòü îòðåãóëèðîâàíî, èçìåíÿÿ
ïàðàìåòð t.ti íà ðàñøèðåííîì îïåðàöèîííîì óðîâíå.

Òàéìåð

KS 4x-1 51 Îïðåäåëåíèå âðåìåíè ðàáîòû òàéìåðà

125

126
SP.x run

Ada

Err



9 BlueControl®

BlueControl® - ñðåäà ïðîåêòèðîâàíèÿ äëÿ BluePort-ñåðèè êîíòðîëëåðîâ
PMA. Äîñòóïíû ñëåäóþùèå 3 âàðèàíòà ñ ãðàäóèðóåìûìè ôóíêö-
èîíàëüíûìè âîçìîæíîñòÿìè

Ìèíè-âåðñèÿ áåñïëàòíà è äîñòóïíà äëÿ ñêà÷èâàíèÿ ñ äîìàøíåé ñòðàíèöû
PMA www.pma-online.de èëè ñ PMA-ÑD (ïî çàïðîñó).

Â êîíöå èíñòàëëÿöèè
íåîäõîäèìî óêàçàòü
ëèöåíçèîííûé íîìåð
èëè âûáðàí
äåìî-ðåæèì.
Â Äåìî-ðåæèìå
ëèöåíçèîííûé íîìåð
ìîæåò áûòü óêàçàí
âïîñëåäñòâèè ÷åðåç
ïóíêòû ìåíþ:
Help > Licence >
Change.

BlueControl®

52 KS 4x-1

Ôóíêöèîíàëüíîñòü Ìèíè Áàçîâàÿ Ýêñïåðò
óñòàíîâêà ïàðàìåòðîâ è êîíôèãóðàöèè äà äà äà
ýìóëÿöèÿ êîíòðîëëåðà è öåïè äà äà äà
çàãðóçêà: èíæåíåðíûõ ñðåäñòâ â êîíòðîëëåð äà äà äà
ðåæèì îíëàéí / âèçóàëèçàöèÿ òîëüêîSIM äà äà
îïðåäåëåíèå ñïåöèôè÷íîé äëÿ ïðèëîæåíèÿ
ëèíåàðèçàöèè

äà äà äà

êîíôèãóðàöèÿ íà ðàñøèðåííîì îïåðàöèîííîì
óðîâíå

äà äà äà

c÷èòûâàíèå: ÷òåíèå èíæåíåðíûõ ñðåäñòâ â
êîíòðîëëåðå

òîëüêî
SIM

äà äà

áàçîâûå ôóíêöèè äèàãíîñòèêè íåò íåò äà
ñîõðàíåíèå ôàéëà äàííûõ è èíæåíåðíûõ
ñðåäñòâ

íåò äà äà

ôóíêöèÿ ïðèíòåðà íåò äà äà
äîêóìåíòàöèÿ îíëàéí, ïîìîùü äà äà äà
ðåàëèçàöèÿ êîððåêöèè èçìåðÿåìîãî çíà÷åíèÿ äà äà äà
ñáîð äàííûõ è ïîêàç òðåíäà äà äà äà
ôóíêöèÿ âèçàðäà äà äà äà
ðàñøèðåííàÿ ýìóëÿöèÿ íåò íåò äà
ðåäàêòîð ïðîãðàìì (òîëüêî KS 90-1) íåò íåò äà
Ìîíòàæ íà íàïðàâëÿþùèõ íåò íåò äà



10 Âåðñèè

Àêñåññóàðû, ïîñòàâëÿåìûå ñ ïðèáîðîì
Îïåðàöèîííîå ðóêîâîäñòâî (åñëè óêàçàíî â êîäå çàêàçà)
w 2 %	�
	����	� 
�
��
w 
�����	
���� ������	 �� 12 �����&

Âåðñèè

KS 4x-1 53

K S 4 1 00

0

1

1

90..250V AC, 3 ���� 0

24VAC / 18..30VDC, 3 ���� 1

90..250V AC, 2 ����+ mA/V/�
#	�� 2

24VAC / 18..30VDC, 2 +ðåëå mA/V/�
#	�� 3

��� 
��	� 0

RS422/485 + 9	���	� ���
����
������ + di2, di3 1

*���������� �
�%	#����	� 0

00

$
�%	#����	� �
 
���	%	���		 9

���
�
�
��
 
�
��
����� 0

���
�
�
��
 �� ������
� D

���
�
�
��
 �� ��#�	�
�
� E

���
�
�
��
 �� %������
�
�
���
�
�
��
 �� russisch

F

*������� (
���	%	���	� *@) 0

*���	%	���	� �
 cUL (�
���
 ��� ��	�	��	�����& ����	���
�) U

GOST-R-zertifiziert (russische Bedienungsanleitung enthalten)

*���	%	���	� �
 H'*J�

R

G

XX

KS 42-1 (1/4 DIN) 2

KS 41-1 (1/8 DIN "landscape)

KS 40-1 (1/8 DIN) 0

*���	%	�	�
���
 �
 DIN3440

H�����
��� 
���	%	���	� �
 K�
���

D

$
�����
�� 
 ��

�	�	 �
�������	
9�	�	��	������ ����	����



Äîïîëíèòåëüíîå îáîðóäîâàíèå ñ èíôîðìàöèåé î çàêàçå

Âåðñèè

54 KS 4x-1

Îïèñàíèå Íîìåð äëÿ
çàêàçà

Òðàíñôîðìàòîð 50À ~ òîêà íàãðåâà 9404-407-50001
ÏÊ-Àäàïòåð äëÿ èíòåðôåéñà
ïåðåäíåé ïàíåëè

9407-998-00001

Ñòàíäàðòíûé àäàïòåð
íàïðàâëÿþùèõ

9407-998-00061

Îïåðàöèîííîå ðóêîâîäñòâî Íåìåöêèé 9499-040-62918
Îïåðàöèîííîå ðóêîâîäñòâî Àíãëèéñêèé 9499-040-62911
Îïåðàöèîííîå ðóêîâîäñòâî Àíãëèéñêèé 9499-040-62932
Îïåðàöèîííîå ðóêîâîäñòâî Ôðàíöóçñêèé 9499-040-62965
Îïèñàíèå èíòåðôåéñà Modbus RTU Íåìåöêèé 9499-040-63718
Îïèñàíèå èíòåðôåéñà Modbus RTU Àíãëèéñêèé 9499-040-63711
BlueControl
(èíñòðóìåíòàëüíîå óñòðîéñòâî)

Ìèíè Çàãðóçê
à ñ
ñàéòà

www.pma-online.de

BlueControl
(èíñòðóìåíòàëüíîå óñòðîéñòâî)

Áàçîâûé 9407-999-11001

BlueControl
(èíñòðóìåíòàëüíîå óñòðîéñòâî)

Ýêñïåðò 9407-999-11011



11 Òåõíè÷åñêèå äàííûå

ÂÕÎÄÛ

ÇÍÀ÷ÅÍÈÅ ÏÐÎÖÅÑÑÀ ÂÕ.

Ðàçðåøåíèå: > 14 áèò

Äåñÿòè÷íàÿ òî÷êà Îò 0 äî òðåõ çíàêîâ ïîñëå äåñ. òî÷êè

Ôèëüòð öèôð. âõîäà: Íàñòðàèâàåìûé 0,000...9999 ñåê

Öèêë ñêàíèðîâàíèÿ: 100 ìñ

Êîððåêöèÿ

èçìåðåííîãî çíà÷åíèÿ:

2-õ òî÷å÷íàÿ èëè êîððåêöèÿ

ñìåùåíèÿ

Òåðìîïàðû r Òàáë 1 (ñòð. )

Ñîïðîòèâëåíèå âõîäà �1 ��
Ýôôåêò ðåçèñòèâíîñòè èñòî÷íèêà 1 �V/�

Âíóòðåííÿÿ òåìïåðàòóðíàÿ êîìïåíñàöèÿ

Ìàêñèìàëüíàÿ äîïîëíèòåëüíàÿ îøèáêà 0,5 K

Ìîíèòîðèíã ïîâðåæäåíèÿ äàò÷èêà

Òîê äàò÷èêà: � 1 �A
Êîíôèãóðèðóåìîå âûõîäíîå äåéñòâèå

Òåðìîìåòð ñîïðîòèâëåíèÿ
r Òàáë2 (ñòð. )

Ñîåäèíåíèå: 3-õ ïðîâîäíîå

Ðåçèñòèâíîñòü ñîåäèíåíèÿ: ìàêñ. 30 îì

Ìîíèòîð ñîñòîÿíèÿ âõîäà: ðàçðûâ öåïè è çàìûêàíèå

Ñïåöèàëüíûé äèàïàçîí èçìåðåíèé
BlueControl (èíñòðóìåíòàëüíîå ñðåäñòâî) ìîæåò
èñïîëüçîâàòüñÿ äëÿ ñîïðÿæåíèÿ âõîäà è ñåíñîðà KTY
11-6 (åãî äàííûå õðàíÿòüñÿ â êîòðîëëåðå).

Ôèçè÷åñêèé äèàïàçîí èçìåðåíèÿ : 0...4500 Îì

Ñåãìåíòîâ ëèíåàðèçàöèè 16

Òîêîâûå è ïîòåíöèàëüíûå ñèãíàëû
r Òàáëèöà 3 (ñòð )
Íà÷àëî è êîíåö ïðåäåëà â ëþáîì ìåñòå ïðåäåëà

èçìåðåíèé

Ìàñøòàá èçáèðàåìûé –1999...9999

Ëèíåàðèçàöèÿ 16 ñåãìåíòîâ, àäàïòèðóåìàÿ ñ
ïîìîùüþ BlueControl

Äåñÿòè÷íàÿ òî÷êà íàñòðàèâàåìàÿ

Âõîäíàÿ öåïü ìîíèòîðà 12.5% íèæå íà÷àëà ïðåäëåà
(2 ìà, 1 â)

ÄÎÏÎËÍÈÒÅËÜÍÛÉ ÂÕÎÄ ÂÕ.2

Ðàçðåøåíèå: > 14 Bit
Öèíèÿ: 100 ms
Òî÷íîñòü: < 0,5%

Èçìåðåíèå òîêà íàãðåâà
×åðåç òîêîâûé òðàíñôîðìàòîð (>
Âñïîìîãàòåëüíîå îáîðóäîâàíèå)

Äèàïàçîí èçìåðåíèé: 0...50mA AC

èçáèðàåìûé : èçáèðàåìûé -1999...0,000...9999 A

Äèàïàçîí èçìåðåíèÿ òîêà
Òåõíè÷åñêèå äàííûå êàê äëÿ Âõ.1

ÓÏÐÀÂËßÞÙÈÅ ÂÕÎÄÛ DI1
Êîíôèãóðèðóåìû êàê ïåðåêëþ÷àòåëü èëè
íàæèìíàÿ êëàâèøà!
Ñîåäèíåíèå ïîòåíöèàëüíî-ñâîáîäíîãî
êîíòàêòà ïîäõîäèò äëÿ ïåðåêëþ÷åíèÿ
«ñóõîé» öåïè

Íàïðÿæåíèå ïåðåêëþ÷åíèÿ: 2,5 V
Òîê: 50�A

ÓÏÐÀÂËßÞÙÈÅ ÂÕÎÄÛ DI2, DI3
(ÎÏÖÈÈ)
Êîíôèãóðèðóåìûé êàê ïåðåêëþ÷àòåëü èëè
êëàâèøà! Îïòðîííûé âõîä äæëÿ àêòèâíîãî
ñðàáàòûâàíèÿ

Òîêîâûé âûõîä (IEC 1131 òèï 1) 24 Â ïîñò. òîêà

Ëîãèêà «0» -3...5 V

Ëîãèêà «1» 15...30 V

Òðåáîâàíèÿ ïî òîêó ïðèáë. 5 mA

ÏÈÒÀÍÈÅ ÏÐÅÎÁÐÀÇÎÂÀÒÅË UT
(ÎÏÖÈ )

Ïèòàíèå : 22 mA / �18 V

Êîãäà àíàëîãîâûå âûõîäû Âûõ.3 èëè Âûõ.4 è
ïèòàíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ Ut ïîäñîåäèíåíû ê
ðàçíûì ïîòåíöèàëàì, âíåøíåå
ãàëüâàíè÷åñêîå ñîåäèíåíèå ìåæäó Âûõ.3/4
è Ut íå ñîâìåñòèìû ñ àíàëîãîâûìè
âûõîäàìè.

ÃÀËÜÂÀÍÈ×ÅÑÊÀß ÐÀÇÂßÇÊÀ
Ðàçâÿçêà áåçîïàñíîñòè

Ôóíêöèîíàëüíàÿ ðàçâÿçêà

Òåõíè÷åñêèå äàííûå

KS 4x-1 55

Çíà÷åíèå ïðîöåññà Âõ.1

Ãëàâíîå ïèòàíèå Äîïîëíèòåëüíûé âõîä Âõ.2

Öèôðîâîé âõîä di1

Ðåëå Âûõ.1,2 Èíòåðôåéñ RS422/485

Ðåëå Âûõ.3 Öèôðîâûå âõîäû di2, 3

Óíèâåðñàëüíûé Âûõ.3

Ïèòàíèå ïåðåäàò÷èêà Ut



ÂÛÕÎÄÛ

ÐÅËÅÉÍÛÅ ÂÛÕÎÄÛ ÂÛÕ.1, ÂÛÕ.2

Òèï êîíòàêòà: Ïîòåíöèàëüíî-ñâîáîäíûé
ïåðåêèäíîé êîíòàêò

Ìàêñ.
íàãðóçêà

500ÂÀ, 250Â, 2Â ïðè
48...62Ãö

Ìèí. íàãðóçêà ðåçèñòèâíàÿ íàãðóçêà 6Â,
1ìÀ ïîñò. òîêà

Ñðîê ñëóæáû
(ýëåêòðè÷.):

800.000 ïåðåêëþ÷åíèé ïðè
ìàêñ. íàãðóçêå

ÂÛÕ.3 ÊÀÊ ÐÅËÅÉÍÛÉ ÂÛÕÎÄ
Òèï êîíòàêòà: òîêà áåçïîòåíöèàëüíûé

ïåðåêèäíîé 90...260 Â
ïåðåìåííîãî

Ìàêñ. íàãðóçêà
êîíòàêòîâ:

500 ÂÀ, 250 Â, 2À ïðè
48...62 ãö ðåçèñòèâíîé
íàãðóçêè

Ìèí. íàãðóçêà
êîíòàêòîâ:

5 Â, 10 ìÀ
ïåðåìåííîãî èëè
ïîñòîÿííîãî òîêà

Ñðîê ñëóæáû
(ýëåêòðè÷.):

600.000 ïåðåêëþ÷åíèé
ïðè ìàêñ.íàãðóçêå

Ïðèìå÷àíèå:
Åñëè ðåëå îáñëóæèâàþò âíåøíèå ïóñêàòåëè, òî
îíè äîëæíû ñîãëàñîâûâàòüñÿ ñ äåìïôåðíîé
ñõåìîé RC ïî ñïåöèôèêàöèè èçãîòîâèòåëÿ äëÿ
ïðåäîòâðàùåíèÿ ÷ðåçìåðíûõ áðîñêîâ
íàïðÿæåíèÿ ïðè âûêëþ÷åíèè

ÂÛÕ.3,4 ÊÀÊ ÓÍÈÂÅÐÑÀËÜÍÛÉ
ÂÛÕÎÄ
Ãàëüâàíè÷åñêè èçîëèðîâàí îò âõîäîâ

Ñâîáîäíî ìàñøòàáèðóåìîå
ðàçðåøåíèå:

11 bit

Òîêîâûé âûõîä

Êîíôèãóðèðóåìûé 0/4...20 mA.

Äèàïàçîí ñèãíàëà: 0...ïðèáë.22mA
Ìàêñ. íàãðóçêà: � 500 W
Ýôôåêò íàãðóçêè: îòñóòñòâóåò

Ðàçðåøåíèå: � 22 �A (0,1%)
Ïîãðåøíîñòü � 40 �A (0,2%)

Ïîòåíöèàëüíûé âûõîä

Êîíôèãóðèðóåìûé 0/2...10 Â

Äèàïàçîí ñèãíàëà: 0...11 V
Ìèí. íàãðóçêà: � 2 kW
Ýôôåêò íàãðóçêè: kein Einfluß
Ðàçðåøåíèå: � 11 mV (0,1%)
Ïîãðåøíîñòü: � 20 mV (0,2%)

ÂÛÕ.3,4 èñïîëüçóþòñÿ êàê ïèòàíèå
ïåðåäàò÷èêà

Âûõîäíîå ïèòàíèå: 22 mA / � 13 V

ÂÛÕ.3,4 èñïîëüçóþòñÿ êàê ëîãè÷åñêèå
âûõîäû
Íàãðóçêà £ 500 W 0/� 20 mA
Íàãðóçêà > 500 W 0/> 13 V

ÁËÎÊ ÏÈÒÀÍÈß
Â çàâèñèìîñòè îò çàêàçà:

ÏÈÒÀÍÈÅ ÏÅÐÅÌÅÍÍÛÌ ÒÎÊÎÌ
Íàïðÿæåíèå: 90...260 V AC
×àñòîòà : 48...62 Hz
Ïîòðåáëåíèå ca. 8,0 VA

ÓÍÈÂÅÐÑÀËÜÍÎÅ ÏÈÒÀÍÈÅ 24Â UC
Íàïðÿæåíèå: 20,4...26,4 V AC
×àñòîòà : 48...62 Hz
Íàïðÿæåíèå (ïîñò. òîê): 18...31 V DC
Ïîòðåáëåíèå : ca. 8,0 VA

ÏÎÂÅÄÅÍÈÅ ÏÐÈ ÎÒÊÀÇÅ ÏÈÒÀÍÈß
Êîíôèãóðàöèÿ, ïàðàìåòðû è
íàñòðàèâàåìàÿ
óñòàâêà, ðåæèì óïðàâëåíèÿ:
Ýíåðãîíåçàâèñèìîå çàïîìèíàþùåå óñòð
îéñòâî â EEPROM (ñòèðàåìîå ÏÇÓ)

ÔÐÎÍÒÀËÜÍÛÉÈÍÒÅÐÔÅÉÑBLUEPORT
Ïîäñîåäèíåíèå ÏÊ ÷åðåç àäàïòåð ÏÊ
(ñì. «Âñïîìîãàòåëüíîå îáîðóäîâàíèå»).
Äëÿ êîíôèãóàöèè, óñòàíîâêè ïàðàìåòðîâ
è îïåðàöèé èñïîëüçóåòñÿ ïðîãðàììíîå
îáåñïå÷åíèå BlueControl

ÈÍÒÅÐÔÅÉÑ ØÈÍÛ (ÎÏÖÈß)
Ãàëüâàíè÷åñêè èçîëèðîâàí

Ôèçè÷åñêèé: RS 422/485
Ïðîòîêîë: Modbus RTU
Ñêîðîñòü ïåðåäà÷è: 2400, 4800, 9600, 19.200 Bit/sec

Äèàïàçîí àäðåñà: 1...247
Êîëè÷åñòâî êîíòðîëëåðîâ íà øèíå: 32
Äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ áîëüøåãî êîëè÷åñòâà
êîíòðîëëåðîâ íåîáõîäèìû ðåïèòåðû

ÒÐÅÁÎÂÀÍÈßÏÎÎÊÐÓÆÀÞÙÅÉÑÐÅÄÅ
Ðåæèìû çàùèòû
Ïåðåäíÿÿ ïàíåëü: IP 65
Êîðïóñ: IP 20
Òåðìèíàëû: IP 00

Òåõíè÷åñêèå äàííûå

56 KS 4x-1



Äîïóñòèìûå òåìïåðàòóðû
Äëÿ óêàçàííîé òî÷íîñòè: 0...60°C
Âðåìÿ ðàçîãðåâà: � 15 Minuten
Äëÿ ðàáîòû: -20...65°C
Äëÿ õðàíåíèÿ: -40...70°C

Âëàæíîñòü
Â ñðåäíåì 75% çà ãîä, áåç êîíäåíñàöèè

Óäàðû è âèáðàöèÿ
Òåñò íà âèáðàöèþ Fc (DIN 68-2-6)

×àñòîòà: 10...150 Hz
Óñòðîéñòâî âî âðåìÿ ðàáîòû: 1g èëè . 0,075 mm
Óñòðîéñòâî â áåçäåéñòâèè: 2g èëè . 0,15 mm

Òåñò íà âèáðàöèþ Ea (DIN IEC 68-2-27)

Óäàð: 15ã
Ïðîäîëæèòåëüíîñòü: 11ìñ

Ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ñîâìåñòèìîñòü
Ñîîòâåòñòâóåò EN 61 326-1 (äëÿ
íåïðåðûâíûõ íåîáñëóæèâàåìûõ
îïåðàöèé)

ÎÁÙÈÅ ÏÎËÎÆÅÍÈß
Êîðïóñ

Ìàòåðèàë: Ìàêðîëîí 9415 îãíåñòîéêèé
Êëàññ

âîñïëàìåíÿåìîñòè:

UL 94VO, càìîãàñÿùèéñÿ

Ïëàãèí-ìîäóëü, âñòàâëÿåìûé ñïåðåäè

Òåñò áåçîïàñíîñòè
Îòâå÷àåò EN 61010-1 (VDE 0411-1):
Ïåðåíàïðÿæåíèå êàòåãîðèÿ II
Êëàññ çàãðÿçíåíèÿ 2
Äèàïàçîí ðàáî÷åãî íàïðÿæåíèÿ 300Â
Êëàññ çàùèòû II

Ñåðòèôèêàöèè(für KS92-1 beantragt)
Òåñòèðîâàíû òèïû ñîãëàñíî DIN 3440
(ïðèìåíÿåìûå äëÿ) äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â:
w Òåïëîãåíåðèðóþùèõïðåäïðèÿòèÿõñ

òåìïåðàòóðîé âûõîäàâïëîòüäî120°ÑDIN4751
w ðåäïðèÿòèÿõ ïîñòàâêè ãîðÿ÷åé âîäû ñ

òåìïåðàòóðîé âûõîäà âûøå 110 °Ñ DIN4752
w Ïðåäïðèÿòèÿõ òåðìàëüíîé

òðàíñïîðòèðîâêè îðãàíè÷åñêèõ
ñóáñòàíöèé DIN4754

w Íåôòåïåðåãîííûõ çàâîäàõ DIN4755

ñUL ñåðòèôèêàöèÿ
(Òèï 4, âíóòðè ïîìåùåíèÿ)
File: E 208286

Äëÿ ñîîòâåòñòâèÿ ñåðòèôèêàöèè ïî ñUL,
âî âíèìàíèå ñëåäóåò ïðèíÿòü
ñëåäóþùóþ èíôîðìàöèþ:
- Èñïîëüçîâàòü òîëüêî ìåäíûå ïðîâîäà

60/75 èëè 75 °Ñ
- Çàêðåïëÿòü êëåììîâûå âèíòû ñ

óñèëèåì 0,5-0,6 Nm
Òåìïåðàòóðà âíåøíåé ñðåäû: ��	0 °C
Áëîê ïèòàíèÿ : ��
�� Â ïåðåìåííîãî òîêà

Ýëåêòðè÷åñêèå ñîåäèíåíèÿ
- Øòåïñåëüíûå ðàçúåìû 1õ6,3 ìì èëè

2õ2,8 ìì ïî DIN46244 èëè
- âèíòîâûå ðàçúåìû 0,5 äî 2,5 ìì. Íà

èíñòðóìåíòàõ ñ âèíòîâûìè ðàçúåìàìè
èçîëÿöèÿ äîëæíà áûòü óäàëåíà íå
ìåíåå ÷åì íà 12 ìì Âûáèðàòü
ñîîòâåòñòâóþùóó çàäåëêó êîíöîâ

Óñòàíîâêà
Ïàíåëü ìîíòèðóåòñÿ äâóìÿ ôèêñàòîðàìè

ñâåðõó/âíèçó èëè ñïðàâà/ñëåâà,
âîýìîæíî ïëîòíîå ðàçìåùåíèå

Ïîçèöèÿ ðàçìåùåíèÿ: íåêðèòè÷íà:

Âåñ: 0,27kg

Àêñåññóàðû ïîñòàâëÿåìûå ñ
îáîðóäîâàíèåì
Îïåðàöèîííîå ðóêîâîäñòâî
Çàùåëêè

Òåõíè÷åñêèå äàííûå
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Òåõíè÷åñêèå äàííûå
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Äèàïàçîí
èçìåðåíèÿ

Âõîäíîé èìïåäàíñ Òî÷íîñòü Ðàçðåøåíèå (Ô)

0-10 Volt ~ 110 k� ß 0,1 % 0,6 mV
-2,5-115 mV ? 1M� ß 0,1 % 6 �V
-25-1150 mV ? 1M� ß 0,1 % 60 �V
0-20 mA 20 � ß 0,1 % 1,5 �A

Òàáëèöà 3 Äèàïàçîíû èçìåðåíèÿ òîêà è íàïðÿæåíèÿ

Òèï Òîê ñèãíàëà Äèàïàçîí èçìåðåíèÿ Òî÷íîñòü Ðàçðåøåíèå (Ô)
Pt100

0,2mA

-200...100°C
(150)*2

-140...212°F ß 1K 0,1K

Pt100 -200...850°C -140...1562°F ß 1K 0,1K
Pt1000 -200...850°C -140...1562°F ß 2K 0,1K
KTY 11-6
*1

-50...150°C -58...302°F ß 2K 0,05K

Spezial 0...4500

ß 0,1 % 0,01 %

Spezial 0...450
Poti 0...160
Poti 0...450
Poti 0...1600
Poti 0...4500
*Èëè ñïåöèàëüíûé

** Äèàïàçîí èçìåðåíèÿ 150°C ñ óìåíüøåííûì ñîïðîòèâëåíèåì êîíòàêòà. Èçìåðÿåìîå ñîïðîòèâëåíèå,

âêëþ÷àÿ ñîïðîòèâëåíèå ââîäîâ - ìàêñ. 160 Îì ïðè (150°C 157,33 Îì).

Òàáëèöà 2 Äèàïàçîíû èçìåðåíèÿ òåðìîìåòðîâ ñîïðîòèâëåíèÿ

Òèï òåðìîýëåìåíòà Äèàïàçîí èçìåðåíèÿ Òî÷íîñòü Ðàçðåøåíèå (Ô)
L Fe-CuNi (DIN) -100...900°C -148...1652°F ß 2K 0,1 K
J Fe-CuNi -100...1200°C -148...2192°F ß 2K 0,1 K
K NiCr-Ni -100...1350°C -148...2462°F ß 2K 0,2 K
N Nicrosil/Nisil -100...1300°C -148...2372°F ß 2K 0,2 K
S PtRh-Pt 10% 0...1760°C 32...3200°F ß 2K 0,2 K
R PtRh-Pt 13% 0...1760°C 32...3200°F ß 2K 0,2 K
T Cu-CuNi -200...400°C -328...752°F ß 2K 0,05 K
C W5%Re-W26%Re 0...2315°C 32...4199°F ß 2K 0,4 K
D W3%Re-W25%Re 0...2315°C 32...4199°F ß 2K 0,4 K
E NiCr-CuNi -100...1000°C -148...1832°F ß 2K 0,1 K
B * PtRh-Pt6% 0(100)...1820°C 32(212)...3308°

F
ß 2K 0,3 K

* Ñïåöèôèêàöèÿ äåéñòâèòåëüíà äëÿ 400°C

Òàáëèöà 1 Äèàïàçîíû èçìåðåíèÿ òåðìîïàð



12 Ìåðû áåçîïàñíîñòè
Ýòî óñòðîéñòâî áûëî

– ñîçäàíî è ïðîâåðåíî â ñîîòâåòñòâèè ñ VDE 0411-1 / EN 61010-1 è

– ïîñòàâëåíî â áåçîïàñíîì ñîñòîÿíèè

– ñîîòâåòñòâóåò Åâðîïåéñêèì óêàçàíèÿì 89/336/EWG (EMC) è ñíàáæåíî
çíàêîì CE.

– òåñòèðîâàíî ïåðåä ïîñòàâêîé è ïðîøëî òåñòû íåîáõîäèìûå ïî ïëàíó
ïðîâåðêè.

– Äëÿ ïîääåðæàíèÿ ýòèõ óñëîâèé ñ öåëüþ îáåñïå÷åíèÿ áåçîïàñíûõ
îïåðàöèé, ïîëüçîâàòåëü äîëæåí ñëåäîâàòü óêàçàíèÿì è
ïðåäóïðåæäåíèÿì ýòîãî ðóêîâîäñòâà.

– Óñòðîéñòâî ïðåäíàçíà÷åíî äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ èñêëþ÷èòåëüíî êàê
èçìåðèòåëüíûé è óïðàâëÿþùèé èíñòðóìåíò â òåõíè÷åñêèõ óñòàíîâêàõ.

a Ïðåäóïðåæäåíèå
Åñëè óñòðîéñòâî ïîâðåæäåíî äî òàêîé ñòåïåíè, ïðè êîòîðîé
áåçîïàñíûå îïåðàöèè íåâîçìîæíû, îíî äîëæíî áûòü èçúÿòî èç
óïîòðåáëåíèÿ

ÝËÅÊÒÐÈ×ÅÑÊÈÅ ÑÎÅÄÈÍÅÍÈß

– Ýëåêòðè÷åñêèå ïðîâîäà äîëæíû ñîîòâåòñòâîâàòü ìåñòíûì ñòàíäàðòàì
(íàïð. VDE 0100).

– Ñîåäèíèòåëüíûå ïðîâîäà èçìåðèòåëüíîãî ââîäà è óïðàâëåíèÿ
äîëæíû áûòü ðàñïîëîæåíû îòäåëüíî îò ñèãíàëüíûõ ïðîâîäîâ è
ïðîâîäîâ ïèòàíèÿ ðð

– Â ñìîíòèðîâàííîì êîíòðîëëåðå äîëæåí áûòü óñòàíîâëåí è îáîçíà÷åí
ïåðåêëþ÷àòåëü èëè ïðåðûâàòåëü öåïè ïèòàíèÿ

– Ïåðåêëþ÷àòåëü èëè ïðåðûâàòåëü öåïè äîëæíû áûòü ðàñïîëîæåíû
âáëèçè êîíòðîëëåðà è ïîëüçîâàòåëü äîëæåí èìåòü ê íèì ëåãêèé äîñòóï

ÂÂÅÄÅÍÈÅ Â ÝÊÑÏËÓÀÒÀÖÈÞ
Ïåðåä âêëþ÷åíèåì èíñòðóìåíòà, ïðîâåðüòå, ÷òî ó÷òåíà ñëåäóþùàÿ
èíôîðìàöèÿ:
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Ïåðåä è âî âðåìÿ îïåðàöèé, äîëæíû áûòü âûäåðæàíû òåìïåðàòóðíûå
îãðàíè÷åíèÿ, îïðåäåëåííûå äëÿ êîíòðîëëåðà.

Ìåðû áåçîïàñíîñòè
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ÂÛÊËÞ×ÅÍÈÅ
×òîáû âûâåäåíèÿ óñòðîéñòâà èç îïåðàöèè, ðàçúåäèíèòå åãî îò âñåõ
èñòî÷íèêîâ íàïðÿæåíèÿ è çàùèòèòå åãî ïðîòèâ ñëó÷àéíîé îïåðàöèè.Åñëè
êîíòðîëëåð ñâÿçàí ñ äðóãèìè óñòðîéñòâàìè â òîé æå ñàìîé öåïè ñèãíàëà,
ïðîâåðèòü, ÷òî îáîðóäîâàíèå â âûõîäíîé öåïè íå çàòðîíóòî ïåðåä
âûêëþ÷åíèåì. Åñëè íåîáõîäèìî, äîëæíû áûòü ïðèíÿòû ñîîòâåòñòâóþùèå
ìåðû çàùèòû.

ÎÁÑËÓÆÈÂÀÍÈÅ, ÐÅÌÎÍÒ È ÌÎÄÈÔÈÊÀÖÈß
Óñòðîéñòâî íå íóæäàåòñÿ â ñïåöèàëüíîì îáñëóæèâàíèè.

a Ïðåäóïðåæäåíèå
Ïðè âñêðûòèè óñòðîéñòâà, èëè óäàëåíèè ïîêðûòèÿ èëè êîìïîíåíòîâ,
æèçíåííî âàæíûå ÷àñòè èëè âèíòû ìîãóò áûòü îòêðûòû.

Äî íà÷àëà ðàáîòû óñòðîéñòâî äîëæíî áûòü ïîëíîñòüþ îòêëþ÷åíî.

Ïîñëå çàâåðøåíèÿ ðàáîò, ïåðåçàïóñòèòü óñòðîéñòâî, ïðåäâàðèòåëüíî
âîññòàíîâèâ çàùèòó âñåõ Êîìïîíåíòîâ è óçëîâ. Ïðîâåðèòü, äîëæíû ëè
áûòü èçìåíåíû çàïèñè íà íàêëåéêàõ è èñïðàâèòü
èõ ïðè íåîáõîäèìîñòè

l Ïðåäîñòåðåæåíèå
Ïðè âñêðûòèè óñòðîéñòâà, ìîãóò áûòü îáíàæåíû êîìïîíåíòû,
÷óâñòâèòåëüíûå ê ýëåêòðîñòàòè÷åñêîìó ðàçðÿäó (ESD). Ïîñëåäóþùàÿ
ðàáîòà ìîæåò áûòü ïðîèçâåäåíà òîëüêî íà ðàáî÷åì ìåñòå ñ ïîäõîäÿùåé
ESD çàùèòîé.
Îáñëóæèâàíèå, ðåìîíò è ìîäèôèêàöèÿ ìîãóò âûïîëíÿòüñÿ òîëüêî
êâàëèôèöèðîâàííûì è àâòîðèçîâàííûì ïåðñîíàëîì. Äëÿ ýòîãî
íåîáõîäèìî ñâÿçàòüñÿ ñî ñëóæáîé ñåðâèñà PMA.

a ×èñòêà ïåðåäíåé ïàíåëè êîíòðîëëåðà äîëæíà âûïîëíÿòüñÿ ñóõîé èëè
ñìî÷åííîé (ñïèðò, âîäà) ñàëôåòêîé

Ìåðû áåçîïàñíîñòè
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12.1 Âîçâðàò ê çàâîäñêèì óñòàíîâêàì,
Â ñëó÷àå îøèáî÷íîé êîíôèãóðàöèè, óñòðîéñòâî ìîæíî âåðíóòü ê çàâîä-
ñêèì ïðåäóñòàíîâêàì.

1234
Ïîñëå ýòîãî íàæìèòå êëàâèøó èíêðåìåíòà äëÿ âûáîðà YES.
Ïîäòâåðäèòå âîçâðàò ê çàâîäñêèì óñòàíîâêàì êëàâèøåé Enter è
íà÷èíàåòñÿ ïðîöåäóðà êîïèðîâàíèÿ (âûñâå÷èâàåòñÿ COPY).
Âïîñëåäñòâèè ïðèáîð ïîâòîðíî çàïóñêàåòñÿ.Âî âñåõ äðóãèõ ñëó÷àÿõ,
âîññòàíîâëåíèÿ íå ïðîèçîéäåò (ñáðîñ îòñ÷åòà âðåìåíè).

g Åñëè îäèí èç îïåðàöèîííûõ óðîâíåé áûë áëîêèðîâàí è êëþ÷
áåçîïàñíîñòè îòêðûò, òî âîññòàíîâëåíèå ôàáðè÷íîé íàñòðîéêè íå
âîçìîæíî.

g Åñëè áûëî îïðåäåëåíî ïàðîëüíîå ÷èñëî (÷åðåç BlueControl®) è êëþ÷
áåçîïàñíîñòè îòêðûò, íî íèêàêîé îïåðàöèîííûé óðîâåíü íå áûë
çàáëîêèðîâàí, òî ââåäèòå ïðàâèëüíîå ïàðîëüíîå ÷èñëî, êîãäà ýòî
áóäåò çàïðîøåíî â ïîçèöèè 3. Íåïðàâèëüíîå ïàðîëüíîå ÷èñëî
ïðåðûâàåò ðåæèì âîññòàíîâëåíèÿ.

g Ïðîöåññ COPY ìîæåò çàíÿòü íåñêîëüêî ñåêóíä
Âïîñëåäñòâèè èíñòðóìåíò ïåðåõîäèò ê îáû÷íûì îïåðàöèÿì
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